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INTRODUZIONE

Questo manuale viene considerato parte integrante del prodotto e deve essere
conservato con cura anche dopo l'installazione.

All'interno del manuale sono fornite le indicazioni per una corretta installazione e per il
corretto utilizzo del prodotto.

E’ importante seguire attentamente le istruzioni per evitare danni a cose o persone.

I trasmettitori R. F. art. 5143, art. 5155, art. 5148 e art. 5167 sono stati sviluppati dalla Mottura S.p.A. per la
gestione remota dei propri sistemi motorizzati. Pertanto ogni altro utilizzo verra considerato non conforme alle
specifiche tecniche e gli eventuali malfunzionamenti o danni causati a cose o persone non sono da ritenersi di
responsabilita del costruttore.

Il Sistema Qualita della Mottura S.p.A. & certificato secondo la norma UNI EN ISO 9001:2008 dall’ente di
certificazione DNV e garantisce il controllo di produzione di fabbrica.

DESCRIZIONE TECNICA

Art. 5143 - Trasmettitore R. F. per 1 sistema (palmare)
Art. 5155 - Trasmettitore R. F. per 15 sistemi (palmare)
Art. 5148 - Trasmettitore R. F. per 1 sistema (da parete)
» Art. 5167 - Trasmettitore R. F. per 15 sistemi (da parete)
I trasmettitori art. 5143, art. 5155, art. 5148 e art. 5167 utilizzano il protocollo di trasmissione radio (433 MHz)

per motori tubolari Mottura, sviluppato in base all’esperienza maturata negli allestimenti professionali e
adottato per le applicazioni domestiche.

I trasmettitori art. 5143, art. 5155, art. 5148 e art. 5167 sono stati realizzati in modo da ridurre al minimo il
consumo energetico.
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ART. 5143 — TRASMETTITORE R. F. PER 1 SISTEMA (PALMARE)

-l
Lo{
o
N //” Tl
e \\
— ,,/ \\\
4 | \
~ // | 1 I f‘ \
, ;92" ;92 \
p = | CR2450 | % \
1
. ' battery '
| TR, | ! o o '
e TV T A M) /4 )
! 1S oem @ v \ I ’
. | . AN ' ’,
MOTTURA \ . P N .7
| N A7 < T / SR e
A r 9 /, \\\ ”/’
il -~ T
s s
UTILIZZO

Tramite il trasmettitore art. 5143 €& possibile gestire un singolo sistema. Le impostazioni di fabbrica prevedono
che:

> ipulsanti A\ e \/ azionino il sistema.

» il pulsante = arresti il sistema.

» il pulsante P2 attivi le procedure di impostazione.

> il led LD segnala l'invio del comando.

AFFILIAZIONE DI UN SISTEMA

Attraverso questa procedura & possibile affiliare il trasmettitore al sistema.
1. Alimentare SOLO il sistema interessato dall’'operazione.
2. Premere 2 volte il pulsante P2
3. Premere 1 volta il pulsante ./\ per far ruotare il sistema in senso orario.
4. 1l sistema emette 3 beep. Il sistema & programmato.
Durante la procedura il tempo che intercorre tra due comandi non deve superare i 10 secondi. Se

questo tempo é superiore, il motore esce automaticamente dalla procedura e recupera i parametri
impostati in precedenza. La procedura cancella i telecomandi memorizzati nel motore.

INVERSIONE DEL MOVIMENTO

Attraverso la procedura di inversione del movimento € possibile invertire i comandi di azionamento impartiti dal
trasmettitore.

1. Alimentare SOLO il sistema interessato dall’'operazione.
2. Premere 2 volte il pulsante P2
3. Premere 1 volta il pulsante \/ per far ruotare il sistema in senso antiorario.
4. 1l sistema emette 3 beep. Il sistema & programmato.
Durante la procedura il tempo che intercorre tra due comandi non deve superare i 10 secondi. Se

questo tempo é superiore, il motore esce automaticamente dalla procedura e recupera i parametri
impostati in precedenza. La procedura cancella i telecomandi memorizzati nel motore.

AFFILIAZIONE AD UN SISTEMA GIA PROGRAMMATO

Attraverso questa procedura & possibile affiliare I'art. 5143 ad un sistema che ha gia un trasmettitore
memorizzato.

1. Selezionare, se richiesto dal trasmettitore gia memorizzato, il canale che aziona il sistema.
2. Premere 2 volte il pulsante P2 del trasmettitore gia memorizzato nel sistema.

3. Premere 1 volta il pulsante P2 del trasmettitore art. 5143.

4. 1l sistema emette 3 beep. Il trasmettitore & affiliato.

FUNZIONE IMPULSI

Attraverso questa procedura & possibile attivare la funzione “Impulsi” del sistema. Attivando questa funzione il
sistema si muove con un impulsivo al ricevere un comando della durata inferiore ai 2 sec. Al ricevere un comando
di durata superiore si aziona il sistema in modo continuo sino al raggiungimento del finecorsa.

1. Premere 1 volta il pulsante P2

2. Premere 1 volta il pulsante /\

3. Premere 1 volta il pulsante \v (art. 1805M28B) oppure P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)
4. 1l sistema emette 3 beep. Il movimento del sistema € impulsivo.
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5. Per tornare al movimento continuo ripetere dal punto 1

ART. 5155 — TRASMETTITORE R. F. PER 15 SISTEMI (PALMARE)
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UTILIZZO

Tramite il trasmettitore art. 5155 & possibile gestire singolarmente e/o simultaneamente fino 15 sistemi. Le
impostazioni di fabbrica prevedono che:

> ipulsanti << e = selezionino il sistema da azionare
i pulsanti A\ e \/ azionino il sistema.

il pulsante = arresti il sistema.

il pulsante P2 attivi le procedure di impostazione.

>
>
>
> il Display indica il numero di canale e il comando selezionato.

AFFILIAZIONE DI UN SISTEMA

Attraverso questa procedura € possibile affiliare il trasmettitore al sistema.

1. Selezionare con il pulsante << o con il pulsante = il numero di canale a cui si desidera affiliare il
sistema.

Alimentare SOLO il sistema interessato dall’'operazione.

Premere 2 volte il pulsante P2

Premere 1 volta il pulsante /\ per far ruotare il sistema in senso orario.
5. Il sistema emette 3 beep. Il sistema & programmato.

HwWN

Durante la procedura il tempo che intercorre tra due comandi non deve superare i 10 secondi. Se
questo tempo é superiore, il motore esce automaticamente dalla procedura e recupera i parametri
impostati in precedenza. La procedura cancella i telecomandi memorizzati nel motore.

INVERSIONE DEL MOVIMENTO

Attraverso la procedura di inversione del movimento & possibile invertire i comandi di azionamento impartiti dal
trasmettitore.

1. Selezionare con il pulsante << o con il pulsante = il numero di canale a cui si desidera affiliare il
sistema.

Alimentare SOLO il sistema interessato dall’'operazione.

Premere 2 volte il pulsante P2

Premere 1 volta il pulsante \/ per far ruotare il sistema in senso antiorario.
5. 1l sistema emette 3 beep. Il sistema € programmato.

»wpN

Durante la procedura il tempo che intercorre tra due comandi non deve superare i 10 secondi. Se
questo tempo é superiore, il motore esce automaticamente dalla procedura e recupera i parametri
impostati in precedenza. La procedura cancella i telecomandi memorizzati nel motore.

FORMAZIONE DI UN GRUPPO

Durante la procedura di affiliazione il sistema viene memorizzato dal trasmettitore anche nel Canale di Gruppo “0".
Questo permette, selezionando il Canale “0”, di comandare simultaneamente tutti i sistemi affiliati.
Nota: Non & possibile cancellare un sistema dal Canale “0".

AFFILIAZIONE AD UN SISTEMA GIA PROGRAMMATO

Attraverso questa procedura & possibile affiliare I'art. 5155 ad un sistema che ha gia un trasmettitore memorizzato.
1. Selezionare, se richiesto dal trasmettitore gia memorizzato, il canale che aziona il sistema.
2. Premere 2 volte il pulsate P2 del trasmettitore gia memorizzato nel sistema.
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3. Selezionare con il pulsante << o con il pulsante = dell’art. 5155 il numero di canale a cui si desidera
affiliare il sistema.

4. Premere 1 volta il pulsante P2 dell’art. 5155.
5. 1l sistema emette 3 beep. Il trasmettitore & affiliato.

FUNZIONE IMPULSI

Attraverso questa procedura & possibile attivare la funzione “Impulsi” del sistema. Attivando questa funzione il
sistema si muove con un impulsivo al ricevere un comando della durata inferiore ai 2 sec. Al ricevere un comando
di durata superiore si aziona il sistema in modo continuo sino al raggiungimento del finecorsa.

1. Selezionare con il pulsante << o con il pulsante = il sistema a cui impostare la funzione.

Premere 1 volta il pulsante di P2

Premere 1 volta il pulsante di /\

Premere 1 volta il pulsante di \/ (art. 1805M28B) oppure P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)
Il sistema emette 3 “beep”. Il movimento della sistema & impulsivo.

Per tornare al movimento continuo ripetere dal punto 1
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ART. 5148 — TRASMETTITORE R. F. PER 1 SISTEMA (DA PARETE)
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UTILIZZO

Tramite il trasmettitore art. 5148 & possibile gestire un singolo sistema. Le impostazioni di fabbrica prevedono che:
» i pulsanti A\ e \/ azionino il sistema.
> il pulsante = arresti il sistema.
» il pulsante P2 attivi le procedure di impostazione.
> il led LD segnala l'invio del comando.

AFFILIAZIONE DI UN SISTEMA

Attraverso questa procedura € possibile affiliare il trasmettitore al sistema.
1. Alimentare SOLO il sistema interessato dall’'operazione.
2. Premere 2 volte il pulsante P2
3. Premere 1 volta il pulsante /\ per far ruotare il sistema in senso orario.
4. 1l sistema emette 3 beep. Il sistema € programmato.

Durante la procedura il tempo che intercorre tra due comandi non deve superare i 10 secondi. Se
questo tempo é superiore, il motore esce automaticamente dalla procedura e recupera i parametri
impostati in precedenza. La procedura cancella i telecomandi memorizzati nel motore.

INVERSIONE DEL MOVIMENTO

Attraverso la procedura di inversione del movimento € possibile invertire i comandi di azionamento impartiti dal
trasmettitore.

1. Alimentare SOLO il sistema interessato dall’'operazione.

2. Premere 2 volte il pulsante P2

3. Premere 1 volta il pulsante \/ per far ruotare il sistema in senso antiorario.

4. 1l sistema emette 3 beep. Il sistema & programmato.

Durante la procedura il tempo che intercorre tra due comandi non deve superare i 10 secondi. Se
questo tempo é superiore, il motore esce automaticamente dalla procedura e recupera i parametri
impostati in precedenza. La procedura cancella i telecomandi memorizzati nel motore.

AFFILIAZIONE AD UN SISTEMA GIA PROGRAMMATO

Attraverso questa procedura € possibile affiliare I'art. 5148 ad un sistema che ha gia un trasmettitore
memorizzato.
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Selezionare, se richiesto dal trasmettitore gia memorizzato, il canale che aziona il sistema.
Premere 2 volte il pulsate P2 del trasmettitore gia memorizzato nel sistema.

Premere 1 volta il pulsante P2 del trasmettitore art. 5148

Il sistema emette 3 beep. Il trasmettitore & affiliato.

FUNZIONE IMPULSI

Attraverso questa procedura & possibile attivare la funzione “Impulsi” del sistema. Attivando questa funzione il
sistema si muove con un impulsivo al ricevere un comando della durata inferiore ai 2 sec. Al ricevere un comando
di durata superiore si aziona il sistema in modo continuo sino al raggiungimento del finecorsa.

1.
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Premere 1 volta il pulsante di P2

Premere 1 volta il pulsante di /\

Premere 1 volta il pulsante di \/ (art. 1805M28B) oppure P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)
Il sistema emette 3 beep. Il movimento del sistema & impulsivo.

Per tornare al movimento continuo ripetere dal punto 1

ART. 5167 — TRASMETTITORE R. F. PER 15 SISTEMI (DA PARETE)

— < STOP

UTILIZZO

Tramite il trasmettitore art. 5167 & possibile gestire singolarmente e/o simultaneamente fino 15 sistemi. Le
impostazioni di fabbrica prevedono che:

>

>
>
>
>

i pulsanti &+ e = selezionino il sistema da azionare

i pulsanti /\ e \/ azionino il sistema

il pulsante STOP arresti il sistema

il pulsante © attivi le procedure di impostazione

il Display indica il numero di canale e il comando selezionato

AFFILIAZIONE DI UN SISTEMA

Attraverso questa procedura € possibile affiliare il trasmettitore al sistema.

1.

AW

5.

Selezionare con il pulsante =+ o con il pulsante = il numero di canale a cui si desidera affiliare il
sistema.

Alimentare SOLO il sistema interessato dall’'operazione.

Premere 2 volte contemporaneamente i pulsanti -+ e ©

Premere 1 volta il pulsante A\ per far ruotare il sistema in senso orario.
Il sistema emette 3 beep. Il sistema & programmato.

Durante la procedura il tempo che intercorre tra due comandi non deve superare i 10 secondi. Se
questo tempo é superiore, il motore esce automaticamente dalla procedura e recupera i parametri
impostati in precedenza. La procedura cancella i telecomandi memorizzati nel motore.

INVERSIONE DEL MOVIMENTO

Attraverso la procedura di inversione del movimento € possibile invertire i comandi di azionamento impartiti dal
trasmettitore.

1.

2.
3.
4

Selezionare con il pulsante =k o con il pulsante = il numero di canale a cui si desidera affiliare il sistema.
Alimentare SOLO il sistema interessato dall’operazione.

Premere 2 volte contemporaneamente i pulsanti -+ ¢ ©

Premere 1 volta il pulsante \/ per far ruotare il sistema in senso antiorario.
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5.

Il sistema emette 3 beep. Il sistema & programmato.

Durante la procedura il tempo che intercorre tra due comandi non deve superare i 10 secondi. Se
questo tempo é superiore, il motore esce automaticamente dalla procedura e recupera i parametri
impostati in precedenza. La procedura cancella i telecomandi memorizzati nel motore.

FORMAZIONE DI UN GRUPPO

Durante la procedura di affiliazione, il sistema viene memorizzato dal trasmettitore anche nel Canale di Gruppo
“0"”. Questo permette, selezionando il Canale “0”, di comandare simultaneamente tutti i sistemi affiliati.
Non & possibile cancellare un sistema dal Canale “0”.

AFFILIAZIONE AD UN SISTEMA GIA PROGRAMMATO

Attraverso questa procedura & possibile affiliare l'art. 5167 ad un sistema che ha gia un trasmettitore
memorizzato.

1.
2.
3.

4.
5.

Selezionare, se richiesto dal trasmettitore gia memorizzato, il canale che aziona il sistema.
Premere 2 volte il pulsate P2 del trasmettitore gia memorizzato nel sistema.

Selezionare con il pulsante =+ o con il pulsante — dell’art. 5167 il numero di canale a cui si desidera
affiliare il sistema.

Premere 1 volta contemporaneamente i pulsanti 4+ e © dell’art. 5167
Il sistema emette 3 beep. Il trasmettitore ¢ affiliato.

FUNZIONE IMPULSI

Attraverso questa procedura €& possibile attivare la funzione “Impulsi” del sistema. Attivando questa funzione il
sistema si muove con un impulsivo al ricevere un comando della durata inferiore ai 2 sec. Al ricevere un comando
di durata superiore si aziona il sistema in modo continuo sino al raggiungimento del finecorsa.

1.
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Selezionare con il pulsante = o con il pulsante =— il sistema a cui impostare la funzione.

Premere 1 volta contemporaneamente i pulsanti =+ e ©

Premere 1 volta il pulsante di /\

Premere 1 volta il pulsante di v/ (art. 1805M28B) oppure P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)
Il sistema emette 3 beep. Il movimento della sistema & impulsivo.

Per tornare al movimento continuo ripetere dal punto 1

SOSTITUZIONE DELLA BATTERIA

Per il loro funzionamento i trasmettitori utilizzano batterie a 3 Vdc tipo CR2450 (art. 5143 - art. 5155) o tipo
CR2430 (art. 5148 — art 5167).

Per la sua sostituzione della batteria esausta seguire le indicazioni degli allegati “A” - “B” - “C”".

K Si segnala che le batterie esauste non possono essere smaltite con i rifiuti urbani

indifferenziati ma sono soggette a raccolta speciale, secondo le norme indicate delle

[r— autorita locali.

INSTALLAZIONE A PARETE (ART. 5148 — ART. 5167)

I trasmettitori art. 5148 ed art. 5167 possono essere installati a parete tramite apposite viti (non in dotazione -
vedi allegato “"D”").

CARATTERISTICHE TECNICHE

Frequenza di trasmissione radio: 433 MHz
Possibilita di gestire 1 sistemi singolarmente (art. 5143 - art. 5148)
Possibilita di gestire 15 sistemi singolarmente e in gruppo (art. 5155 - art. 5167)
Antenna integrata
Risparmio energetico con autospegnimento
Batteria: 3 V tipo CR2450 (art. 5143 - art. 5155) - 3 V tipo CR2430 (art. 5148 - art 5167)
Dimensioni: 45 mm x 130 mm x 12 mm (art. 5143 - art. 5155)
80 mm x 85 mm x 14 mm (art. 5148 - art. 5167)
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INTRODUCTION

This manual is an integral part of the product and must be kept for future reference after
installation.

It contains instructions for the correct installation and use of the system.
Follow these instructions carefully to prevent injury to people and damage to property.

The R. F. transmitters ref. 5143, ref. 5155, ref. 5148 and ref. 5167 have been developed by Mottura for remote
control of their proprietary motorised systems. Therefore, any other use is considered as not conforming to
technical specifications, and in such cases the manufacturer will not be liable for any malfunction, injury to
people, or damage to property.

The Mottura S.p.A. Quality System is certified under UNI EN ISO 9001:2008 by certification authority DNV, and
guarantees the manufacturing process control.

TECHNICAL DESCRIPTION

Ref. 5143 - R. F. Transmitter for 1 system (Handheld)
Ref. 5155 - R. F. Transmitter for 15 systems (Handheld)
Ref. 5148 - R. F. Transmitter for 1 system (Wall)

Ref. 5167 - R. F. Transmitter for 15 systems (Wall)

The transmitters ref. 5143, ref. 5155, ref. 5148 and ref. 5167 use the radio transmission protocol (433 MHz)
for tubular motors developed by Mottura S.p.A. on the basis of experience gained in professional applications
and adopted for domestic use.

The transmitters ref. 5143, ref. 5155, ref. 5148 and ref. 5167 have been designed to keep energy consumption
down to the minimum.
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ART. 5143 R.F. TRANSMITTER FOR 1 SYSTEM (HANDHELD)
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OPERATING

Using the transmitter ref. 5143 it is possible to control a single system. The factory settings are as follows:
» buttons /\ and \/ activate the system.
» button = stops the system.
» button P2 activates the setting procedure.
» the LED LD signals that the command has been sent.

ASSIGNING TO A SYSTEM

Using this procedure the transmitter can be assigned to the system.
1. ONLY supply power to the system involved in the operation.
2. Press twice the P2 button.
3. Press once the ~\ button to turn the system clockwise.
4. The system emits 3 beep. The transmitter is assigned.

During this procedure the time between two commands cannot be over 10 sec. If this time is higher, the
motor automatically exits of the procedure and he recovers the parameters previously set. This procedure
erase the transmitters memorised in the motor.

INVERTING THE MOVEMENT

The activation commands sent by the transmitter can be inverted by means of the movement inversion
procedure.

1. ONLY supply power to the system involved in the operation.

2. Press twice the P2 button.

3. Press once the \/ button to turn the system counter-clockwise.

4. The system emits 3 beep. The transmitter is assigned.

During this procedure the time between two commands cannot be over 10 sec. If this time is higher, the
motor automatically exits of the procedure and he recovers the parameters previously set. This procedure
erase the transmitters memorised in the motor.

ASSIGNING TO A SYSTEM ALREADY PROGRAMMED

Using this procedure, ref. 5143 can be assigned to a system that already has a transmitter memorized.
1. select the channel that activates the system in the transmitter already memorized.
2. Press twice the P2 button of the transmitter already memorized in the system.
3. Press once the P2 button of the ref. 5143 transmitter.
5. The system emits 3 beep. The transmitter is assigned.

IMPULSE FUNCTION

Using this procedure the system “Impulses” function can be activated. When this function is activated the
system moves with an impulse when it receives a command of less than 2 sec. If it receives a command lasting
longer than this time, the system starts in continuous mode until it reaches the limit switch.

1. Press once the P2 button.

Press once the ~\ button.

Press once the \/ button (ref. 1805M28B) or the P2 button (ref. 1805M35R - ref. 1805M45R).
The system emits 3 beep. The system movement is by impulse.

To return to linear movement repeat from point 1
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REF. 5155 - R. F. TRANSMITTER FOR 15 SYSTEMS (HANDHELD)
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OPERATING

Using the transmitters ref. 5155 up to 15 systems can be controlled individually and/or simultaneously. The
factory settings are as follows:

>

>
>
>
>

buttons << and = select the system to be activated.

buttons /\ and \/ activate the system.

button = stops the system.

button P2 activates the setting procedure.

the Display shows the channel selected and that the command has been sent.

ASSIGNING TO A SYSTEM

Using this procedure the transmitter can be assigned to the system.

2

3.
4,

5
Duri

. Use the << button or the = button to select the channel number to which the system is to be assigned.
. ONLY supply power to the system involved in the operation.

Press twice the P2 button.

Press once the /\ button to turn the system clockwise.

. The system emits 3 beep. The transmitter is assigned.

ng this procedure the time between two commands cannot be over 10 sec. If this time is higher, the

motor automatically exits of the procedure and he recovers the parameters previously set. This procedure

eras

e the transmitters memorised in the motor.

INVERTING THE MOVEMENT

The

activation commands sent by the transmitter can be inverted by means of the movement inversion

procedure.

1.
2.
3.
4.
5.

Duri

Use the << button or the = button to select the channel number to which the system is to be assigned.
ONLY supply power to the system involved in the operation.

Press twice the P2 button.

Press once the \/ button to turn the system counter clockwise.

The system emits 3 beep. The transmitter is assigned.

ng this procedure the time between two commands cannot be over 10 sec. If this time is higher, the

motor automatically exits of the procedure and he recovers the parameters previously set. This procedure

eras

e the transmitters memorised in the motor.

ADDING SYSTEMS TO GROUP COMMANDS

During the assigning procedure, the system is memorized in the transmitter also in the channel of Group “0”.
Selecting the Channel “0”, it's possible to simultaneously control all systems affiliated.
Note: You can't delete a system from Channel “0”.

ASSIGNING TO A SYSTEM ALREADY PROGRAMMED

Using this procedure, ref. 5155 can be assigned to a system that already has a transmitter memorized.

1.
2.
3.

Select the channel that activates the system in the transmitter already memorized.
Press twice the P2 button of the transmitter already memorized in the system.

Use the << button or the = button of ref. 5155 to select the channel number to which the system is to
be assigned.

. Press once the P2 button of the ref. 5155.
. The system emits 3 beep. The transmitter is assigned.

Gb 3 9
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IMPULSE FUNCTION

Using this procedure the system “Impulses” function can be activated. When this function is activated the
system moves with an impulse when it receives a command of less than 2 sec. If it receives a command lasting
longer than this time, the system starts in continuous mode until it reaches the limit switch.
1. Use the << button or the = button to select the channel number of system to set the function.
Press once the P2 button.
Press once the /\ button.
Press once the \/ button (ref. 1805M28B) or the P2 button (ref. 1805M35R - ref. 1805M45R).
The system emits 3 beep. The system movement is by impulse.
To return to linear movement repeat from point 1

oA wWwN

REF. 5148 - R. F. TRANSMITTER FOR 1 SYSTEM (WALL)
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OPERATING

Using the transmitter ref. 5148 it is possible to control a single system. The factory settings are as follows:
» buttons /\ and \/ activate the system.
» button =— stops the system.
» button P2 activates the setting procedure.
» the LED LD signals that the command has been sent.

ASSIGNING TO A SYSTEM

Using this procedure the transmitter can be assigned to the system.
1. ONLY supply power to the system involved in the operation.
2. Press twice the P2 button.
3. Press once the \ button to turn the system clockwise.
4. The system emits 3 beep. The transmitter is assigned.
During this procedure the time between two commands cannot be over 10 sec. If this time is higher, the

motor automatically exits of the procedure and he recovers the parameters previously set. This procedure
erase the transmitters memorised in the motor.

INVERTING THE MOVEMENT

The activation commands sent by the transmitter can be inverted by means of the movement inversion procedure.
1. ONLY supply power to the system involved in the operation.
2. Press twice the P2 button.
3. Press once the \/ button to turn the system counter-clockwise.
4. The system emits 3 beep. The transmitter is assigned.
During this procedure the time between two commands cannot be over 10 sec. If this time is higher, the

motor automatically exits of the procedure and he recovers the parameters previously set. This procedure
erase the transmitters memorised in the motor.

ASSIGNING TO A SYSTEM ALREADY PROGRAMMED

Using this procedure, ref. 5148 can be assigned to a system that already has a transmitter memorized.
1. select the channel that activates the system in the transmitter already memorized.
2. Press twice the P2 button of the transmitter already memorized in the system.
3. Press once the P2 button of the ref. 5148 transmitter.
4. The system emits 3 beep. The transmitter is assigned.

Gb 4



IMPULSE FUNCTION

Using this procedure the system “Impulses” function can be activated. When this function is activated the
system moves with an impulse when it receives a command of less than 2 sec. If it receives a command lasting
longer than this time, the system starts in continuous mode until it reaches the limit switch.
1. Press once the P2 button.
Press once the /\ button.
Press once the \/ button (ref. 1805M28B) or the P2 button (ref. 1805M35R - ref. 1805M45R).
The system emits 3 beep. The system movement is by impulse.
To return to linear movement repeat from point 1

uhRwN

REF. 5167 - R. F. TRANSMITTER FOR 15 SYSTEMS (WALL)

OPERATING

Using the transmitters ref. 5167 up to 15 systems can be controlled individually and/or simultaneously. The
factory settings are as follows:

> buttons -+ and — select the system to be activated.
» buttons /\ and \/ activate the system.
» button STOP stops the system.

> button © activates the setting procedure.
>

the Display shows the channel selected and that the command has been sent.

ASSIGNING TO A SYSTEM

Using this procedure the transmitter can be assigned to the system.
1. Use the =¥ button or the = button to select the channel number to which the system is to be assigned.
2. ONLY supply power to the system involved in the operation.
3. Press twice at the same time -+ and © buttons.
4. Press the ~\ button once to turn the system clockwise.
5. The system emits 3 beep. The transmitter is assigned.

During this procedure the time between two commands cannot be over 10 sec. If this time is higher, the
motor automatically exits of the procedure and he recovers the parameters previously set. This procedure
erase the transmitters memorised in the motor.

INVERTING THE MOVEMENT

The activation commands sent by the transmitter can be inverted by means of the movement inversion
procedure.

1. Use the = button or the = button to select the channel number to which the system is to be assigned.
2. ONLY supply power to the system involved in the operation.

3. Press twice at the same time <+ and © buttons.

4. Press the \/ button once to turn the system counter clockwise.

5. The system emits 3 beep. The transmitter is assigned.

During this procedure the time between two commands cannot be over 10 sec. If this time is higher, the
motor automatically exits of the procedure and he recovers the parameters previously set. This procedure
erase the transmitters memorised in the motor.
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ADDING SYSTEMS TO GROUP COMMANDS

During the assigning procedure, the system is memorized in the transmitter also in the channel of Group “0”".
Selecting the Channel “0”, it's possible to simultaneously control all systems affiliated.
Note: You can't delete a system from Channel “0”.

ASSIGNING TO A SYSTEM ALREADY PROGRAMMED

Using this procedure, ref. 5167 can be assigned to a system that already has a transmitter memorized.

. select the channel that activates the system in the transmitter already memorized.
. Press twice the P2 button of the transmitter already memorized in the system.
. Use the =¥ button or the = button of ref. 5167 to select the channel number to which the system is to

be assigned.

. Press once the same time =+ and © buttons. of the new ref. 5167 transmitter.
. The system emits 3 beep. The transmitter is assigned.

IMPULSES FUNCTION

Using this procedure the system “Impulses” function can be activated. When this function is activated the
system moves with an impulse when it receives a command of less than 2 sec. If it receives a command lasting
longer than this time, the system starts in continuous mode until it reaches the limit switch.

1.

oA WwWN

Use the =¥ button or the = button to select the channel number of system to set the function.
Press once the same time <+ and © buttons.

Press once the /\ button.

Press once the \/ button (ref. 1805M28B) or the P2 button (ref. 1805M35R - ref. 1805M45R).
The system emits 3 beep. The system movement is by impulse.

To return to linear movement repeat from point 1

CHANGING THE BATTERY

In order to work the R.F. Transmitters use one battery 3 V type CR2450 (ref. 5143, ref. 5155) or type
CR2430 (ref. 5148, ref. 5167).

To replace a battery follow the directions in attachments “A” - “"B” - “C" .

ﬁ Please note that the old battery cannot be disposed of with non-differentiated urban

waste but must be collected separately in accordance with the regulations set down by

_— the local authorities.

WALL MOUNTING (REF. 5148 - REF. 5167)

Transmitters ref. 5148 and 5167 can be fixed to the wall using either the fixing bolts (not supplied - see
attachment “D”).

TECHNICAL CHARACTERISTICS

Transmission frequency: 433 MHz
Possibility of controlling up to 1 systems individually (ref. 5143, ref. 5148)
Possibility of controlling up to 15 systems individually and/or simultaneously (ref. 5155, ref. 5167)
Built-in R. F. antenna
Energy saving with auto shut-off
Battery: 1 x 3V type CR2450 (ref. 5143, ref. 5155) or type CR2430 (ref. 5148, ref. 5167)
Dimensions: 45 mm x 130 mm x 12 mm (art. 5143, art. 5155)
80 mm x 85 mm x 14 mm (art. 5148, art. 5167)
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INTRODUCTION

Ce manuel est partie intégrante du produit et doit étre conservé avec soin méme
apreés l'installation.

Il fournit toutes les indications nécessaires a une installation et une utilisation
correctes du systéme.

Suivre scrupuleusement les instructions fournies afin d’éviter tout dommage aux
personnes ou aux biens.

Les émetteurs R. F. art. 5143, art. 5155, art. 5148 et art. 5167 sont été développé par Mottura pour gérer a
distance ses propres systémes motorisés. Toute autre utilisation doit étre considérée comme non-conforme aux
spécifications techniques et en cas de dysfonctionnements ou de dommages aux personnes ou aux biens résultant
d’une utilisation impropre, la responsabilité du fabricant ne pourra étre engagée.

Le systeme Qualité de Mottura S.p.A. est certifié selon la norme UNI EN ISO 9001: 2008 par le DNV et garantit
le controle de son cycle de production.

DESCRIPTION TECHNIQUE

Art. 5143 - Emetteur R. F. par 1 systéme (Portatif).

Art. 5155 - Emetteur R. F. par 15 systémes (Portatif).

Art. 5148 - Emetteur R. F. par 1 systéme (Mural).

Art. 5167 - Emetteur R. F. par 15 systémes (Mural).

Les émetteurs R. F. art. 5143, art. 5155, art. 5148 et art. 5167 exploitent le protocole de transmission radio
(433 MHz) pour moteurs tubulaires développé par Mottura S.p.A. grace a l'expérience acquise dans les
installations professionnelles, et appliqué aux utilisations domestiques.

Les émetteurs R. F. art. 5143, art. 5155, art. 5148 et art. 5167 ont été développées de facon a limiter la
consommation d'énergie.

vV V V V
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ART. 5143 EMETTEUR R. F. PAR 1 SYSTEME (PORTATIF)
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MoDE D'EMPLOI

Le émetteur art. 5143 permettent de commander un seul systéme. La configuration d'usine est la suivante:
> que les poussoirs /\ et \/ actionnent le systéme.
» que le poussoir =— arréte le systéme.
> que le poussoir P2 active les procédures de réglage.
» la diode LD signale I'envoi de la commande.

ASSOCIATION A UN SYSTEME

Cette procédure permet d'associer I'émetteur au systéme.

1. Alimenter UNIQUEMENT le systéme intéressé par I'opération.

2. Appuyer 2 fois sur le bouton P2

3. Appuyer 1 fois sur le bouton /\ pour faire tourner le systéme vers la droite (sens horaire).

4. Le systeme émet 3 signaux sonores. L'émetteur est associé.
Au cours de la procédure, le temps écoulé entre deux commandes ne peut pas étre plus de 10 sec. Si
ce temps est supérieur, le moteur quitte automatiquement la procédure et récupére les paramétres
définis précédemment. Cette procédure effacera toutes les emetteurs mémorisés dans le moteur.

INVERSION DU MOUVEMENT

La procédure d'inversion du mouvement permet d'inverser les commandes d'actionnement émises par I'émetteur.

1. Alimenter UNIQUEMENT le systéme intéressé par I'opération.

2. Appuyer 2 fois sur le bouton P2

3. Appuyer 1 fois sur le bouton \/ pour faire tourner le systéme vers la gauche (sens antihoraire).

4. Le systeme émet 3 signaux sonores. L'émetteur est associé.
Au cours de la procédure, le temps écoulé entre deux commandes ne peut pas étre plus de 10 sec. Si
ce temps est supérieur, le moteur quitte automatiquement la procédure et récupére les parameétres
définis précédemment. Cette procédure effacera toutes les emetteurs mémorisés dans le moteur.

ASSOCIATION A UN SYSTEME DEJA CONFIGURE

Cette procédure permet d'associer I'art. 5143 a un systeme dont un émetteur a déja été mémorisé.

1. Sélectionner, si demandé par I'émetteur déja mémorisé, le canal qui actionne le systéme.
2. Appuyer 2 fois sur le bouton P2 de I'émetteur déja mémorisé dans le systeme.

3. Appuyer 1 fois sur le bouton P2 de I'émetteur art. 5143

5. Le systéme émet 3 signaux sonores. L'émetteur est associé.

FONCTION IMPULSIONS

Cette procédure permet d'activer la fonction "impulsions" du systéme. Lorsque cette fonction est activée, le
systéme s'actionne par a-coups lorsqu'il recoit une commande d'une durée inférieure a 2 sec. Lorsqu'il recoit une
commande d'une durée supérieure, il s'actionne en mode continu jusqu'au fin de course.

1. Appuyer 1 fois sur le bouton P2

Appuyer 1 fois sur le bouton /\

Appuyer 1 fois sur le bouton \/ (art. 1805M28B) ou P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)
Le systéme émet 3 signaux sonores. Le mouvement du systéme est a impulsions.

Pour revenir au déplacement en continu, répéter la séquence a partir du point 1

A WwN
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ART. 5155 EMETTEUR R. F. PAR 15 SYSTEMES (PORTATIF)

MoODE D’EMPLOI

Le émetteur art. 5155 permettent de gérer individuellement et/ou simultanément jusqu'a 15 systeémes. La
configuration d'usine est la suivante:

> que les poussoirs << et = sélectionnent les systéemes a commander.
que les poussoirs /\ et \/ actionnent le systéme.
que le poussoir = arréte le systéme.
que le poussoir P2 active les procédures de réglage.
le Display indique le numéro du canal et I'envoi de la commande.

>
>
>
>

ASSOCIATION A UN SYSTEME

Cette procédure permet d'associer I'émetteur au systéme.

1. Sélectionner avec le bouton << ou avec le bouton = le numéro du canal auquel le systéme doit étre associé.
2. Alimenter UNIQUEMENT le systéme intéressé par lI'opération.
3. Appuyer 2 fois sur le bouton P2

4. Appuyer 1 fois sur le bouton .\ pour faire tourner le systéme vers la droite (sens horaire).

5. Le systéme émet 3 signaux sonores. L'émetteur est associé.
Au cours de la procédure, le temps écoulé entre deux commandes ne peut pas étre plus de 10 sec. Si
ce temps est supérieur, le moteur quitte automatiquement la procédure et récupére les parameétres
définis précédemment. Cette procédure effacera toutes les emetteurs mémorisés dans le moteur.

INVERSION DU MOUVEMENT

La procédure d'inversion du mouvement permet d'inverser les commandes d'actionnement émises par I'émetteur.

0
©
O
c
©
|-
T

1.
2.
. Appuyer 2 fois sur le bouton P2
4,
5.

Sélectionner avec le bouton << ou avec le bouton = le numéro du canal auquel le systéme doit étre associé.
Alimenter UNIQUEMENT le systéme intéressé par I'opération.

Appuyer 1 fois sur le bouton \/ pour faire tourner le systéme vers la gauche (sens antihoraire).
Le systeme émet 3 signaux sonores. L'émetteur est associé.

Au cours de la procédure, le temps écoulé entre deux commandes ne peut pas étre plus de 10 sec. Si
ce temps est supérieur, le moteur quitte automatiquement la procédure et récupére les parameétres
définis précédemment. Cette procédure effacera toutes les emetteurs mémorisés dans le moteur.

FORMATION D'UN GROUPE

Au cours de la procédure d’association, le systéme est automatiquement mémoisé par I'émetteur aussi dans le
Canal de Groupe "0". A travers le canal "0", il est possible de contrdler simultanément tous les systémes affiliés.
Note: Vous ne pouvez pas effacer un systeme du canal "0".

ASSOCIATION A UN SYSTEME DEJA CONFIGURE

Cette procédure permet d'associer I'émetteur art. 5155 a un systéme dont un émetteur a déja été mémorisé.

1. Sélectionner, si demandé par I'émetteur déja mémorisé, le canal qui actionne le systéme.

2. Appuyer 2 fois sur le bouton P2 de I'émetteur déja mémorisé dans le systeme.

3. Sélectionner avec le bouton << ou avec le bouton = de I' émetteur art. 5155 le numéro du canal auquel
le systéeme doit étre associé.

4. Appuyer 1 fois sur le bouton P2 de I'émetteur art. 5155

5. Le systéme émet 3 signaux sonores. L'émetteur est associé.
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FONCTION IMPULSIONS

Cette procédure permet d'activer la fonction "impulsions" du systéme. Lorsque cette fonction est activée, le
systéme s'actionne par a-coups lorsqu'il recoit une commande d'une durée inférieure a 2 sec. Lorsqu'il recoit une
commande d'une durée supérieure, il s'actionne en mode continu jusqu'au fin de course.

1. Sélectionner avec le bouton << ou avec le bouton = le numéro du canal du systéme par lequel régler la
fonction.

Appuyer 1 fois sur le bouton P2

Appuyer 1 fois sur le bouton /\

Appuyer 1 fois sur le bouton \/ (art. 1805M28B) ou P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)

Le systéeme émet 3 signaux sonores. Le mouvement du systéme est a impulsions.

Pour revenir au déplacement en continu, répéter la séquence a partir du point 1.
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ART. 5148 - EMETTEUR R. F. PAR 1 SYSTEME (MURAL)
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MoDE D'EMPLOI

Le émetteur art. 5148 permettent de commander un seul systéme. La configuration d'usine est la suivante:
> que les poussoirs /\ et \/ actionnent le systéme.
» que le poussoir = arréte le systéme.
> que le poussoir P2 active les procédures de réglage.
» la diode LD signale I'envoi de la commande.

ASSOCIATION A UN SYSTEME

Cette procédure permet d'associer I'émetteur au systéme.

1. Alimenter UNIQUEMENT le systéme intéressé par I'opération.

2. Appuyer 2 fois sur le bouton P2

3. Appuyer 1 fois sur le bouton /\ pour faire tourner le systéme vers la droite (sens horaire).

4. Le systéme émet 3 signaux sonores. L'émetteur est associé.
Au cours de la procédure, le temps écoulé entre deux commandes ne peut pas étre plus de 10 sec. Si
ce temps est supérieur, le moteur quitte automatiquement la procédure et récupére les parameétres
définis précédemment. Cette procédure effacera toutes les emetteurs mémorisés dans le moteur.

INVERSION DU MOUVEMENT

La procédure d'inversion du mouvement permet d'inverser les commandes d'actionnement émises par I'émetteur.

1. Alimenter UNIQUEMENT le systéme intéressé par I'opération.

2. Appuyer 2 fois sur le bouton P2

3. Appuyer 1 fois sur le bouton \/ pour faire tourner le systéme vers la gauche (sens antihoraire).

4. Le systeme émet 3 signaux sonores. L'émetteur est associé.
Au cours de la procédure, le temps écoulé entre deux commandes ne peut pas étre plus de 10 sec. Si
ce temps est supérieur, le moteur quitte automatiquement la procédure et récupére les parameétres
définis précédemment. Cette procédure effacera toutes les emetteurs mémorisés dans le moteur.

ASSOCIATION A UN SYSTEME DEJA CONFIGURE

Cette procédure permet d'associer I'art. 5148 a un systéme dont un émetteur a déja été mémorisé.
1. Sélectionner, si demandé par I'émetteur déja mémorisé, le canal qui actionne le systéme.
2. Appuyer 2 fois sur le bouton P2 de I'émetteur déja mémorisé dans le systeme.
3. Appuyer 1 fois sur le bouton P2 de I'émetteur art. 5148.
4. Le systeme émet 3 signaux sonores. L'émetteur est associé.
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FONCTION IMPULSIONS

Cette procédure permet d'activer la fonction "impulsions" du systéme. Lorsque cette fonction est activée, le
systéme s'actionne par a-coups lorsqu'il recoit une commande d'une durée inférieure a 2 sec. Lorsqu'il recoit une
commande d'une durée supérieure, il s'actionne en mode continu jusqu'au fin de course.
1. Appuyer 1 fois sur le bouton P2
Appuyer 1 fois sur le bouton /\
Appuyer 1 fois sur le bouton \/ (art. 1805M28B) ou P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)
Le systéme émet 3 signaux sonores. Le mouvement du systeme est a impulsions.
Pour revenir au déplacement en continu, répéter la séquence a partir du point 1.

uAWwN

ART. 5167 EMETTEUR R. F. PAR 15 SYSTEMES (MURAL)
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MoDE D'EMPLOI

Le émetteur art. 5167 permettent de gérer individuellement et/ou simultanément jusqu'a 15 systémes. La
configuration d'usine est la suivante:
> que les poussoirs &+ et — sélectionnent les systémes a commander.
gue les poussoirs /\ et \/ actionnent le systéme.
gue le poussoir STOP arréte le systéme.
que le poussoir @ active les procédures de réglage.
le Display indique le numéro du canal et I'envoi de la commande.

YV V V V

ASSOCIATION A UN SYSTEME

Cette procédure permet d'associer I'émetteur au systéme.

1. Sélectionner avec le bouton =¥ ou avec le bouton = le numéro du canal auquel le systéme doit étre
associé.

2. Alimenter UNIQUEMENT le systéme intéressé par l'opération.

3. Appuyer 2 fois simultanément sur les boutons -+ et © de I'’émetteur art. 5167

4. Appuyer 1 fois sur le bouton /\ pour faire tourner le systéme vers la droite (sens horaire).

5. Le systéme émet 3 signaux sonores. L'émetteur est associé.
Au cours de la procédure, le temps écoulé entre deux commandes ne peut pas étre plus de 10 sec. Si
ce temps est supérieur, le moteur quitte automatiquement la procédure et récupére les parameétres
définis précédemment. Cette procédure effacera toutes les emetteurs mémorisés dans le moteur.

INVERSION DU MOUVEMENT

La procédure d'inversion du mouvement permet d'inverser les commandes d'actionnement émises par
I'émetteur.

1. Sélectionner avec le bouton =+ ou avec le bouton = le numéro du canal auquel le systéme doit étre

associé.

2. Alimenter UNIQUEMENT le systéme intéressé par l'opération.

3. Appuyer 2 fois simultanément sur les boutons =+ et © de I'émetteur art. 5167

4. Appuyer 1 fois sur le bouton \/ pour faire tourner le systéme vers la gauche (sens antihoraire).

5. Le systéme émet 3 signaux sonores. L'émetteur est associé.
Au cours de la procédure, le temps écoulé entre deux commandes ne peut pas étre plus de 10 sec. Si
ce temps est supérieur, le moteur quitte automatiquement la procédure et récupére les parameétres
définis précédemment. Cette procédure effacera toutes les emetteurs mémorisés dans le moteur.
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FORMATION D'UN GROUPE

Au cours de la procédure d’association, le systéme est automatiquement mémoisé par I'émetteur aussi dans le
Canal de Groupe "0". A travers le canal "0", il est possible de controler simultanément tous les systémes affiliés.
Note: Vous ne pouvez pas effacer un systéme du canal "0".

ASSOCIATION A UN SYSTEME DEJA CONFIGURE

Cette procédure permet d'associer I'émetteur art. 5167 a un systéme dont un émetteur a déja été mémorisé.
1. Sélectionner, si demandé par I'émetteur déja mémorisé, le canal qui actionne le systéme.
2. Appuyer 2 fois sur le bouton P2 de I'émetteur déja mémorisé dans le systeme.
3. Sélectionner avec le bouton =} ou avec le bouton —— de |'émetteur art. 5167, le numéro du canal
auquel le systéme doit étre associé.
4. Appuyer simultanément 1 fois sur les boutons =+ et © de I'émetteur art. 5167.
5. Le systéme émet 3 signaux sonores. L'émetteur est associé.

FONCTION IMPULSIONS

Cette procédure permet d'activer la fonction "impulsions" du systéme. Lorsque cette fonction est activée, le
systéme s'actionne par a-coups lorsqu'il regoit une commande d'une durée inférieure a 2 sec. Lorsqu'il regoit une
commande d'une durée supérieure, il s'actionne en mode continu jusqu'au fin de course.

1. Sélectionner avec le bouton =+ ou avec le bouton — le numéro du canal du systéme par lequel régler la
fonction.
Appuyer simultanément 1 fois sur les boutons =+ et ©
Appuyer 1 fois sur le bouton /\
Appuyer 1 fois sur le bouton \/ (art. 1805M28B) ou P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)
Le systéme émet 3 signaux sonores. Le mouvement du systéme est a impulsions.
Pour revenir au déplacement en continu, répéter la séquence a partir du point 1.

oA WN

REMPLACEMENT DE LA BATTERIE

Les télécommandes utilisent une batterie de 3 V, type CR2450 (art. 5143 - art. 5155) ou type CR2430 (art.
5148 - art. 5167).

Pour le remplacement de la batterie suivre les indications illustrées par le annexes “A” - “B” - “C".

:g Attention! la batterie usée ne peut étre éliminée avec les déchets domestiques.
Conformément aux normes en vigueur, elle doit faire I'objet d'une récolte spéciale.
i

FIXATION MURALE (ART. 5148 - ART. 5167)

Les art. 5148 et art. 5167 peut étre fixé en saille a I'aide de vis (non fournies - voir annexe “D").

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

e Fréquence de transmission : 433 MHz
e Possibilité de gérer individuellement jusqu'a 1 systéme (art. 5143 - art. 5148)
e Possibilité de gérer individuellement et/ou simultanément jusqu'a 15 systemes (art. 5155 - art. 5167)
e Antenne intégrée
o Economie d'énergie avec I'extinction automatique
e Pile:1x3V type CR2450 (art. 5143 - art. 5155) ou type CR2430 (art. 5148 - art. 5167)
e Dimensions: 45 mm x 130 mm x 12 mm (art. 5143 - art. 5155)
80 mm x 85 mm x 14 mm (art. 5148 - art. 5167)
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INTRODUCCION

Este manual, que se considera como parte integrante del producto, debe ser
conservado con cuidado incluso después de la instalacion.

En el manual se proporcionan las indicaciones necesarias para efectuar una correcta
instalacion y utilizar adecuadamente el sistema.

Es fundamental respetar rigurosamente estas instrucciones a fin de evitar lesiones a
las personas y/o dafos a las cosas.

Los transmisores R. F. art. 5143, art. 5155, art. 5148 y art. 5167 ha sido desarrollado por Mottura para la gestién a
distancia de sus propios sistemas motorizados. Todo otro uso serda considerado como no conforme con las
especificaciones técnicas y, por lo tanto, no podra atribuirse al fabricante la responsabilidad por eventuales
malfuncionamientos, lesiones a personas o dafios a las cosas que deriven de un uso impropio.

El Sistema de Calidad de Mottura S.p.A., que ha sido certificado segun la norma UNI EN ISO 9001:2008 por el
ente de certificacién DNV, garantiza el control de la produccién realizado en fabrica.

DESCRIZIONE TECNICA

Art. 5143 - Transmisor R. F. para 1 sistema (Portatil)
Art. 5155 - Transmisor R. F. para 15 sistemas (Portatil)
Art. 5148 - Transmisor R. F. para 1 sistema (A pared)
Art. 5167 - Transmisor R. F. para 15 sistemas (A pared)

Los transmisores R. F. art. 5143, art. 5155, art. 5148 y art. 5167 utilizan el protocolo de transmision radio (433
MHz) para motores tubulares desarrollado por Mottura S.p.A. sobre la base de la experiencia acumulada en las
instalaciones profesionales que se ha adoptado para las aplicaciones domésticas.

Gracias al disefio de los transmisores R. F. art. 5143, art. 5155, art. 5148 y art. 5167 se logra reducir al minimo
el consumo energético.

YV V V V
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ART. 5143 - TRANSMISOR R. F. PARA 1 SISTEMA (PORTATIL)
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Uso

Por medio de el transmisor art. 5143 es posible gestionar un Gnico sistema. En la configuracion de fabrica se ha
previsto que:

» los botones /\ y \/ accionen el sistema.

> el boton = detenga el sistema.

> el botdn P2 active los procedimientos de configuracion.

> el led LD sefiala el envio del mando.

AFILIACION A UN SISTEMA

Mediante este procedimiento es posible afiliar el transmisor al sistema.
1. Alimentar SOLO el sistema afectado por la operacion.
2. Presionar 2 veces el boton P2
3. Presionar 1 vez el botdn /\ para hacer girar el sistema en sentido horario.
4. El motor emite 3 zumbidos. El transmisor esta afiliado.

Durante el procedimiento, el tiempo que transcurre entre dos comandos no puede contener mas de 10 seg.
Si este tiempo ha terminado, el motor sale automaticamente del procedimiento y recupera los parametros
establecidos previamente. Este procedimiento cancela todos los transmisores memorizados en el motor.

INVERSION DEL MOVIMIENTO

Mediante el procedimiento de inversion del movimiento es posible invertir los mandos de accionamiento
impartidos por el transmisor.

1. Alimentar SOLO el sistema afectado por la operacion.

2. Presionar 2 veces el botén P2

3. Presionar 1 vez el botdn \/ para hacer girar el sistema en sentido horario.
4. El motor emite 3 zumbidos. El transmisor esta afiliado.

Durante el procedimiento, el tiempo que transcurre entre dos comandos no puede contener mas de 10 seg.
Si este tiempo ha terminado, el motor sale automaticamente del procedimiento y recupera los parametros
establecidos previamente. Este procedimiento cancela todos los transmisores memorizados en el motor.

AFILIACION A UN SISTEMA YA PROGRAMADO

Mediante este procedimiento es posible afiliar el art. 5143 a un sistema que ya tiene memorizado un transmisor.
1. Seleccionar, si es requerido por el transmisor ya memorizado, el canal que acciona el sistema.
2. Presionar 2 veces el botén P2 del transmisor que ya estéa memorizado en el sistema.
3. Presionar 1 vez el botén P2 del transmisor art. 5143.
4. El motor emite 3 zumbidos. El transmisor esta afiliado.

FUNCION IMPULSOS

Mediante este procedimiento es posible activar la funcidén “Impulsos” del sistema. Activando esta funcion el
motor se mueve con un impulso al recibir un mando de duracidén inferior a los 2 seg. Al recibir un mando de
duracion superior el motor parte en modo continuo hasta llegar al final de carrera.

1. Presionar 1 vez el boton P2

Presionar 1 vez el botéon /\

Presionar 1 vez el botén \/ (art. 1805M28B) o P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)
El motor emite 3 zumbidos. El movimiento del sistema es impulsivo.

Para retornar al movimiento lineal repetir las operaciones desde el punto 1.

kR wN
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ART. 5155 - TRANSMISOR R. F. PARA 15 SISTEMAS (PORTATIL)
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Uso

Por medio de el transmisor art. 5155 es posible gestionar individualmente y/o simultaneamente hasta 15
sistemas. En la configuracion de fabrica se ha previsto que:

> los botones << y = seleccionen el sistema a accionar.

> los botones /\ y \/ accionen el sistema.

> el boton =— detenga el sistema.

> el botdn P2 active los procedimientos de configuracion.

> el Display indica el nimero de canal y el envio del mando.

AFILIACION A UN SISTEMA

Mediante este procedimiento es posible afiliar el transmisor al sistema.
1. Seleccionar con el botéon << o con el boton = el nimero de canal al que se desea afiliar el sistema.
2. Alimentar SOLO el sistema afectado por la operacion.
3. Presionar 2 veces el boton P2
4. Presionar 1 vez el boton /\ para hacer girar el sistema en sentido horario.
5. El motor emite 3 zumbidos. El transmisor esta afiliado.

Durante el procedimiento, el tiempo que transcurre entre dos comandos no puede contener mas de 10 seg.
Si este tiempo ha terminado, el motor sale automaticamente del procedimiento y recupera los parametros
establecidos previamente. Este procedimiento cancela todos los transmisores memorizados en el motor.

INVERSION DEL MOVIMIENTO

Mediante el procedimiento de inversién del movimiento es posible invertir los mandos de accionamiento
impartidos por el transmisor.

1. Seleccionar con el botén << o con el botdon = el nimero de canal al que se desea afiliar el sistema.

2. Alimentar SOLO el sistema afectado por la operacién.

3. Presionar 2 veces el boton P2

4. Presionar 1 vez el boton \/ para hacer girar el sistema en sentido horario.

5. El motor emite 3 zumbidos. El transmisor esta afiliado.

Durante el procedimiento, el tiempo que transcurre entre dos comandos no puede contener mas de 10 seg.
Si este tiempo ha terminado, el motor sale automaticamente del procedimiento y recupera los parametros
establecidos previamente. Este procedimiento cancela todos los transmisores memorizados en el motor.

FORMACION DE UN GRUPO.

Durante el procedimiento de afiliacién el sistema es memorizado por el transmisor también en el Grupo “0”.
Esto permite, seleccionando el canal “*0”, gobernar simultaneamente todos los sistemas afiliados.
Nota: No se puede eliminar un sistema de canal “0".

AFILIACION A UN SISTEMA YA PROGRAMADO

Mediante este procedimiento es posible afiliar el art. 5155 a un sistema que ya tiene memorizado un transmisor.
1. Seleccionar, si es requerido por el transmisor ya memorizado, el canal que acciona el sistema.

Presionar 2 veces el botdn P2 del transmisor que ya estda memorizado en el sistema.

Seleccionar con el botdn << o con el botdn = del art. 5155 el nimero de canal al que se desea afiliar el sistema.

Presionar 1 vez el botén P2 del transmisor art. 5155.

El motor emite 3 zumbidos. El transmisor esta afiliado.

s wN
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FUNCION IMPULSOS

Mediante este procedimiento es posible activar la funcidn “Impulsos” del sistema. Activando esta funcion el
motor se mueve con un impulso al recibir un mando de duracidén inferior a los 2 seg. Al recibir un mando de
duracién superior el motor parte en modo continuo hasta llegar al final de carrera.

1. Seleccionar con el botdon << o con el botdn = el nimero de canal del sistema que se desea para ajustar la
funcion.
Presionar 1 vez el boton P2
Presionar 1 vez el boton /\
Presionar 1 vez el boton \/ (art. 1805M28B) o P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)
El motor emite 3 zumbidos. El movimiento del sistema es impulsivo.
Para retornar al movimiento lineal repetir las operaciones desde el punto 1.

oA wWwN

ART. 5148 - TRANSMISOR R. F. PARA 1 SISTEMA (A PARED)
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Uso

Por medio de el transmisor art. 5148 es posible gestionar un Unico sistema. En la configuracion de fabrica se ha
previsto que:

> los botones /\ y \/ accionen el sistema.

> el boton — detenga el sistema.

> el botén P2 active los procedimientos de configuracién.
> el led LD sefiala el envio del mando.

AFILIACION A UN SISTEMA

Mediante este procedimiento es posible afiliar el transmisor al sistema.
1. Alimentar SOLO el sistema afectado por la operacion.
2. Presionar 2 veces el botén P2
3. Presionar 1 vez el botdn /\ para hacer girar el sistema en sentido horario.
4. El motor emite 3 zumbidos. El transmisor esta afiliado.

Durante el procedimiento, el tiempo que transcurre entre dos comandos no puede contener mas de 10 seg.
Si este tiempo ha terminado, el motor sale automaticamente del procedimiento y recupera los parametros
establecidos previamente. Este procedimiento cancela todos los transmisores memorizados en el motor.

INVERSION DEL MOVIMIENTO

Mediante el procedimiento de inversién del movimiento es posible invertir los mandos de accionamiento
impartidos por el transmisor.

1. Alimentar SOLO el sistema afectado por la operacién.

2. Presionar 2 veces el boton P2

3. Presionar 1 vez el botdn \/ para hacer girar el sistema en sentido horario.
4. El motor emite 3 zumbidos. El transmisor esta afiliado.

Durante el procedimiento, el tiempo que transcurre entre dos comandos no puede contener mas de 10 seg.
Si este tiempo ha terminado, el motor sale automaticamente del procedimiento y recupera los parametros
establecidos previamente. Este procedimiento cancela todos los transmisores memorizados en el motor.

AFILIACION A UN SISTEMA YA PROGRAMADO

Mediante este procedimiento es posible afiliar el art. 5148 a un sistema que ya tiene memorizado un transmisor.
1. Seleccionar, si es requerido por el transmisor ya memorizado, el canal que acciona el sistema.
2. Presionar 2 veces el botén P2 del transmisor que ya estd memorizado en el sistema.
3. Presionar 1 vez el boton P2 del transmisor art. 5148
4. El motor emite 3 zumbidos. El transmisor esta afiliado.
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FUNCION IMPULSOS

Mediante este procedimiento es posible activar la funcion “Impulsos” del sistema. Activando esta funcién el
motor se mueve con un impulso al recibir un mando de duracién inferior a los 2 seg. Al recibir un mando de
duracién superior el motor parte en modo continuo hasta llegar al final de carrera.

1.

vk wNN

Presionar 1 vez el boton P2

Presionar 1 vez el boton /\

Presionar 1 vez el botén \/ (art. 1805M28B) o P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)
El motor emite 3 zumbidos. El movimiento del sistema es impulsivo.

Para retornar al movimiento lineal repetir las operaciones desde el punto 1

ART. 5167 - TRANSMISOR R. F. PARA 15 SISTEMAS (A PARED)

Uso

Por medio de el transmisor art. 5167 es posible gestionar individualmente y/o simultaneamente hasta 15
sistemas. En la configuracion de fabrica se ha previsto que:

>

>
>
>
>

los botones &+ y — seleccionen el sistema a accionar.

los botones /\ y \/ accionen el sistema.

el botén STOP detenga el sistema.

el botén © active los procedimientos de configuracion.

el Display indica el nimero de canal y el envio del mando.

AFILIACION A UN SISTEMA

Mediante este procedimiento es posible afiliar el transmisor al sistema.

1.
2.
3.
4.
5.

Seleccionar con el botén = o con el botdn =— el nimero de canal al que se desea afiliar el sistema.
Alimentar S()_LO el sistema afectado por la operacion.

Presionar 2 veces simultdneamente los botones 4+ y ©

Presionar 1 vez el boton /\ para hacer girar el sistema en sentido horario.

El motor emite 3 zumbidos. El transmisor esta afiliado.

Durante el procedimiento, el tiempo que transcurre entre dos comandos no puede contener mas de 10 seg.
Si este tiempo ha terminado, el motor sale automaticamente del procedimiento y recupera los parametros
establecidos previamente. Este procedimiento cancela todos los transmisores memorizados en el motor.

INVERSION DEL MOVIMIENTO

Mediante el procedimiento de inversién del movimiento es posible invertir los mandos de accionamiento
impartidos por el transmisor.

1.
2.
3.
4,
5.

Seleccionar con el botén =+ o con el botén =— el nimero de canal al que se desea afiliar el sistema.
Alimentar SOLO el sistema afectado por la operacion.

Presionar 2 veces simultdneamente los botones <+ y ©

Presionar 1 vez el botén \/ para hacer girar el sistema en sentido horario.

El motor emite 3 zumbidos. El transmisor esta afiliado.

Durante el procedimiento, el tiempo que transcurre entre dos comandos no puede contener mas de 10 seg.
Si este tiempo ha terminado, el motor sale automaticamente del procedimiento y recupera los parametros
establecidos previamente. Este procedimiento cancela todos los transmisores memorizados en el motor.
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FORMACION DE UN GRUPO.

Durante el procedimiento de afiliacion el sistema es memorizado por el transmisor también en el Grupo “0”.
Esto permite, seleccionando el canal “0”, gobernar simultaneamente todos los sistemas afiliados.
Nota: No se puede eliminar un sistema de canal “0".

AFILIACION A UN SISTEMA YA PROGRAMADO

Mediante este procedimiento es posible afiliar el art. 5167 a un sistema que ya tiene memorizado un transmisor.

1.
2.
3.

4,
5.

Seleccionar, si es requerido por el transmisor ya memorizado, el canal que acciona el sistema
Presionar 2 veces el botdon P2 del transmisor que ya estd memorizado en el sistema.

Seleccionar con el boton =+ o con el botén — del art. 5167 el nimero de canal al que se desea afiliar el
sistema.

Presionar 1 vez simultdneamente los botones =+ y © del transmisor art. 5167
El motor emite 3 zumbidos. El transmisor esta afiliado.

FUNCION IMPULSOS

Mediante este procedimiento es posible activar la funciéon “Impulsos” del sistema. Activando esta funcién el
motor se mueve con un impulso al recibir un mando de duracién inferior a los 2 seg. Al recibir un mando de
duracién superior el motor parte en modo continuo hasta llegar al final de carrera.

1.

oA WwWN

Seleccionar con el botén =+ o con el boton = el nimero de canal del sistema que se desea para ajustar
la funcion.

Presionar 1 vez simultdneamente los botones <+ y ©

Presionar 1 vez el boton /\

Presionar 1 vez el boton \/ (art. 1805M28B) o P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)
El motor emite 3 zumbidos. El movimiento del sistema es impulsivo.

Para retornar al movimiento lineal repetir las operaciones desde el punto 1

SUSTITUCION DE LA PILA

Los transmisores funcionan con 1 pila de 3 V tipo CR2450 (art. 5143 - art. 5155) o tipo CR2430

(art.

5148 - art. 5167).

Para sustituir la pila agotada se deberan seguir las indicaciones de anexos “A” - “B” - “C”".

Ei Recuérdese que la pila agotada no puede ser eliminada junto con los residuos urbanos

indiferenciados sino que esta sujeta a recogida especial en conformidad con lo

P dispuesto por las normas emanadas de las autoridades locales.

FIJACION EN LA PARED (ART. 5148 - ART. 5167)

Los art. 5148 y art. 5167 puede ser fijado en la pared mediante mediante tacos (no suministrados - véase
anexo “D").

CARACTERISTICAS TECNICAS

Frecuencia de transmisién: 433 MHz
Posibilidad de gestionar hasta 1 sistema por separado (art. 5143 - art. 5148)
Posibilidad de gestionar hasta 15 sistemas por separado y simultdneamente (art. 5155 - art. 5167)
Antena incorporada
Ahorro energético con autoapagado
Bateria: 1 x 3 V tipo CR2450 (art. 5143 - art. 5155) o tipo CR2430 (art. 5148 - art. 5167)
Dimensiones: 45 mm x 130 mm x 12 mm (art. 5143 - art. 5155)
80 mm x 85 mm x 14 mm (art. 5148 - art. 5167)
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EINLEITUNG

Diese Betriebsanleitung ist ein fester Bestandteil des Erzeugnisses und ist auch nach
der Montage sorgfiltig aufzubewahren.

Deutsch

In der Betriebsanleitung werden die Anweisungen fiir die ordnungsgemaiBe
Installation und die richtige Benutzung des Systems angegeben.

Zur Vermeidung von Sach- und Personenschdden sind diese Anweisungen streng zu
beachten.

Das Funksendegerate Art. 5143, Art. 5155, Art. 5148 und Art. 5167 wurden von Mottura fir die Fernsteuerung
der eigenen motorisierten Systeme entwickelt. Jeder anderweitige Gebrauch gilt als Abweichung von den
technischen Vorschriften. Der Hersteller GUbernimmt daher keine Haftung fiir daraus entstehende etwaige
Betriebsstérungen oder Sach- oder Personenschaden.

Das Qualitdtsmanagement von Mottura S.p.A. ist nach UNI EN ISO 9001:2008 von der Zertifizierungsanstalt.

TECHNISCHE BESCHREIBUNG

Art. 5143 - 1 System Funksendegerdte (Handgefihrt)
Art. 5155 - 15 Systeme Funksendegerate (Handgeflhrt)
Art. 5148 - 1 System Funksendegerdte (Wand)

» Art. 5167 - 15 Systeme Funksendegerate (Wand)
Das Funksendegerate Art. 5143, Art. 5155, Art. 5148 und Art. 5167 nutzen das Funklibertragungsprotokoll
(433 MHz) fir Rohrmotoren, das von Mottura S.p.A. auf der Grundlage des Know-hows in gewerblichen
Ausstattungen entwickelt wurde und flir Haushaltsanwendungen zum Einsatz kommt.
Das Funksendegerate Art. 5143, Art. 5155, Art. 5148 und Art. 5167 wurden entwickelt, um den
Energieverbrauch auf ein MindestmaB zu reduzieren.

Y V VY
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ART. 5143 - 1 SYSTEM FUNKSENDEGERATE (HANDGEFUHRT)
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BENUTZUNG

Mit den Funkfernbedienungsgerat Art. 5143 kann nur ein System gesteuert werden. Werkseinstellungen:
» die Tasten /\ und \/ betatigen das System.
» die Taste = stoppt das System.
» die Taste P2 aktiviert die Einstellprozeduren.
» die LED LD zeigt die Sendung des Befehls an.

ZUWEISUNG ZU EINEM SYSTEM

Vermittels dieser Prozedur kann der Sender dem System zugewiesen werden.
1. Nur die Stromversorgung an das in der Operation beteiligten System.
2. Zweimal die Taste P2
3. Einmal die Taste /\ dricken, damit das System im Uhrzeigersinn dreht.
4. Der System gibt drei Signaltone aus. Der Sender ist zugewiesen.
Wenn die Prozedurzeit ldnger als 10 Sekunden dauert, wird die Prozedur automatisch beendet und

auf die vorherige Einstellung zugegriffen. Diese Prozedur loscht die Funksendergeridate mit dem
schon gespeicherten System.

UMSTEUERN DER BEWEGUNG

Mit der Prozedur fir die Umsteuerung der Bewegung kann man die vom Funkfernbedienungsgerat erteilten
Steuerbefehle invertieren.

1. Nur die Stromversorgung an das in der Operation beteiligten System.
2. Zweimal die Taste P2
3. Einmal die Taste N/ dricken, damit das System im entgegen dem Uhrzeigersinn dreht.
4. Der System gibt drei Signalténe aus. Der Sender ist zugewiesen.
Wenn die Prozedurzeit ldnger als 10 Sekunden dauert, wird die Prozedur automatisch beendet und

auf die vorherige Einstellung zugegriffen. Diese Prozedur loscht die Funksendergerite mit dem
schon gespeicherten System.

ZUWEISUNG ZU EINEM BEREITS PROGRAMMIERTEN SYSTEM

Vermittels dieser Prozedur kann der Artikel 5143 einem System zugewiesen werden, das bereits einen
gespeicherten Sender hat.

1. Sofern vom bereits gespeicherten Sender gefordert, die Kanals fir die Systembetatigung auswahlen.
2. Zweimal die Taste P2 des bereits im System gespeicherten Senders betatigen.

3. Einmal die Taste P2 des Senders Art. 5143 dricken.

4. Der System gibt drei Signaltdéne aus. Der Sender ist zugewiesen.

FUNKTION IMPULSE

Vermittels dieser Prozedur kann der Impulsbetrieb des Systems aktiviert werden. Mit dieser Funktion flhrt der
System bei Empfang einer Ansteuerung mit einer Dauer von weniger als 2 sec. eine Impulsbewegung aus. Bei
Empfang einer Ansteuerung von langerer Dauer bewegt sich der System kontinuierlich bis zur Endposition.

1. Einmal die Taste P2

Einmal die Taste /\

Einmal die Taste \/ (art. 1805M28B) oder P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)
Der System gibt drei Signalténe aus. Das System bewegt sich impulsweise.

Fur die Rickkehr zur kontinuierlichen Bewegung die Schritte ab Punkt 1 wiederholen.

A wN
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ART. 5155 - 15 SYSTEME FUNKSENDEGERATE (HANDGEFUHRT)

]
A )i 28 4
’ N
4 Y
- /’ ] l ) \\
’ \ \
P2 (
A% / p CR2450 - \
1 1
! battery !
L -—~ RN i \ oo 1
< > ,", S . ’/,\\ \M) ( ) K
' 19 oo |\ ® ' \ ’
MOTTURA NN AN .
\\ F -\3‘ ’ \\ //
L \‘.,‘ ” 177,/, \\ //
o — T
Q- et
BENUTZUNG

Mit den Funkfernbedienungsgerat Art. 5155 kdnnen bis zu 15 Systeme einzeln und/oder gleichzeitig gesteuert
werden. Werkseinstellungen:

> die Tasten << und = Auswahl der zu betétigenden System.

die Tasten /\ und v/ betatigen das System.

die Taste = stoppt das System.

die Taste P2 aktiviert die Einstellprozeduren.

das Display zeigt die Kanalnummer und die Sendung des Befehls an.

YV V V V

ZUWEISUNG ZU EINEM SYSTEM

Vermittels dieser Prozedur kann der Sender dem System zugewiesen werden.

1. Uber die Taste << oder die Taste = die Nummer des Kanals auswéhlen, dem ein System zugewiesen werden soll.
Nur die Stromversorgung an das in der Operation beteiligten System.
Zweimal die Taste P2
Einmal die Taste /\ driicken, damit das System im Uhrzeigersinn dreht.
Der System gibt drei Signalténe aus. Der Sender ist zugewiesen.
Wenn die Prozedurzeit ldanger als 10 Sekunden dauert, wird die Prozedur automatisch beendet und
auf die vorherige Einstellung zugegriffen. Diese Prozedur Ioscht die Funksendergerite mit dem
schon gespeicherten System.

uhWN

UMSTEUERN DER BEWEGUNG

Mit der Prozedur fir die Umsteuerung der Bewegung kann man die vom Funkfernbedienungsgerat erteilten
Steuerbefehle invertieren.

1. Uber die Taste << oder die Taste = die Nummer des Kanals auswahlen, dem ein System zugewiesen werden soll.

2. Nur die Stromversorgung an das in der Operation beteiligten System.

3. Zweimal die Taste P2

4. Einmal die Taste \/ driicken, damit das System im entgegen dem Uhrzeigersinn dreht.

5. Der System gibt drei Signalténe aus. Der Sender ist zugewiesen.
Wenn die Prozedurzeit ldnger als 10 Sekunden dauert, wird die Prozedur automatisch beendet und
auf die vorherige Einstellung zugegriffen. Diese Prozedur loscht die Funksendergerite mit dem
schon gespeicherten System.

BILDUNG EINER GRUPPE

Wadhrend der Zugehoérigkeit-Prozedur wird das System durch den Sender auch in der Gruppenkanal ,0"
gespeichert. Dies ermdglicht es, durch Auswahl des Gruppenkanal ,0", alle angeschlossenen Systeme gleichzeitig
zu steuern. Hinweis: Sie kdnnen ein System aus dem Kanal ,0" nicht I6schen.

ZUWEISUNG ZU EINEM BEREITS PROGRAMMIERTEN SYSTEM

Vermittels dieser Prozedur kann der Artikel 5155 einem System zugewiesen werden, das bereits einen
gespeicherten Sender hat.

1. Sofern vom bereits gespeicherten Sender gefordert, die Kanals fir die Systembetatigung auswahlen.

2. Zweimal die Taste P2 des bereits im System gespeicherten Senders betatigen.

3. Uber die Taste << oder die Taste = von Art. 5155 die Nummer des Kanals auswahlen, dem das System
zugewiesen werden soll.

4. Einmal die Taste P2 des Senders Art. 5155 driicken.

5. Der System gibt drei Signalténe aus. Der Sender ist zugewiesen.

De 3

Deutsch

27



c
9]
0
o+
3
0]
&

28

FUNKTION IMPULSE

Vermittels dieser Prozedur kann der Impulsbetrieb des Systems aktiviert werden. Mit dieser Funktion flhrt der
System bei Empfang einer Ansteuerung mit einer Dauer von weniger als 2 sec. eine Impulsbewegung aus. Bei
Empfang einer Ansteuerung von langerer Dauer bewegt sich der System kontinuierlich bis zur Endposition.

1. Uber die Taste << oder die Taste = die Nummer des Kanals auswéhlen, dem ein System zugewiesen werden
soll.

Einmal die Taste P2

Einmal die Taste /\

Einmal die Taste \/ (art. 1805M28B) oder P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)
Der System gibt drei Signalténe aus. Das System bewegt sich impulsweise.

Fur die Rickkehr zur kontinuierlichen Bewegung die Schritte ab Punkt 1 wiederholen.

oA WN

ART. 5148 - 1 SYSTEM FUNKSENDEGERATE (WAND)

”~ @<_ P2
LD
\
- Q
W
BENUTZUNG

Mit den Funkfernbedienungsgerat Art. 5148 kann nur ein System gesteuert werden. Werkseinstellungen:
> die Tasten /\ und N/ betatigen das System.
» die Taste = stoppt das System.
» die Taste P2 aktiviert die Einstellprozeduren.
» die LED LD zeigt die Sendung des Befehls an.

ZUWEISUNG ZU EINEM SYSTEM

Vermittels dieser Prozedur kann der Sender dem System zugewiesen werden.
1. Nur die Stromversorgung an das in der Operation beteiligten System.
2. Zweimal die Taste P2
3. Einmal die Taste /\ driicken, damit das System im Uhrzeigersinn dreht.
4. Der System gibt drei Signalténe aus. Der Sender ist zugewiesen.

Wenn die Prozedurzeit ldnger als 10 Sekunden dauert, wird die Prozedur automatisch beendet und
auf die vorherige Einstellung zugegriffen. Diese Prozedur loscht die Funksendergerite mit dem
schon gespeicherten System.

UMSTEUERN DER BEWEGUNG

Mit der Prozedur fir die Umsteuerung der Bewegung kann man die vom Funkfernbedienungsgerat erteilten
Steuerbefehle invertieren.

1. Nur die Stromversorgung an das in der Operation beteiligten System.

2. Zweimal die Taste P2

3. Einmal die Taste \/ driicken, damit das System im entgegen dem Uhrzeigersinn dreht.
4. Der System gibt drei Signalténe aus. Der Sender ist zugewiesen.

Wenn die Prozedurzeit ldanger als 10 Sekunden dauert, wird die Prozedur automatisch beendet und
auf die vorherige Einstellung zugegriffen. Diese Prozedur loscht die Funksendergerate mit dem
schon gespeicherten System.

ZUWEISUNG ZU EINEM BEREITS PROGRAMMIERTEN SYSTEM

Vermittels dieser Prozedur kann der Artikel 5148 einem System zugewiesen werden, das bereits einen
gespeicherten Sender hat.

1. Sofern vom bereits gespeicherten Sender gefordert, die Kanals fir die Systembetatigung auswahlen.
2. Zweimal die Taste P2 des bereits im System gespeicherten Senders betatigen.
3. Einmal die Taste P2 des Senders Art. 5148 driicken.
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Der System gibt drei Signalténe aus. Der Sender ist zugewiesen.

FUNKTION IMPULSE

Vermittels dieser Prozedur kann der Impulsbetrieb des Systems aktiviert werden. Mit dieser Funktion fuhrt der
System bei Empfang einer Ansteuerung mit einer Dauer von weniger als 2 sec. eine Impulsbewegung aus. Bei
Empfang einer Ansteuerung von lédngerer Dauer bewegt sich der System kontinuierlich bis zur Endposition.

1.
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Einmal die Taste P2

Einmal die Taste /\

Einmal die Taste \/ (art. 1805M28B) oder P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)
Der System gibt drei Signalténe aus. Das System bewegt sich impulsweise

Fur die Ruckkehr zur kontinuierlichen Bewegung die Schritte ab Punkt 1 wiederholen

ART. 5167 - 15 SYSTEME FUNKSENDEGERATE (WAND)

BENUTZUNG

Mit den Funkfernbedienungsgerat Art. 5167 kdnnen bis zu 15 Systeme einzeln und/oder gleichzeitig gesteuert
werden. Werkseinstellungen:

>

vV V V V

die Tasten =+ und — Auswabhl der zu betatigenden System.

die Tasten /\ und \/ betatigen das System.

die Taste STOP stoppt das System.

die Taste © aktiviert die Einstellprozeduren.

das Display zeigt die Kanalnummer und die Sendung des Befehls an.

ZUWEISUNG ZU EINEM SYSTEM

Vermittels dieser Prozedur kann der Sender dem System zugewiesen werden.
1.

Hwn

5.

Deutsch

Uber die Taste =+ oder die Taste = die Nummer des Kanals auswéhlen, dem ein System zugewiesen werden
soll.

Nur die Stromversorgung an das in der Operation beteiligten System.
Zweimal die Tasten =+ und © gleichzeitig des Senders Art. 5167 driicken.
Einmal die Taste /\ driicken, damit das System im Uhrzeigersinn dreht.

Der System gibt drei Signalténe aus. Der Sender ist zugewiesen.

Wenn die Prozedurzeit ldnger als 10 Sekunden dauert, wird die Prozedur automatisch beendet und
auf die vorherige Einstellung zugegriffen. Diese Prozedur loscht die Funksendergerite mit dem
schon gespeicherten System.

UMSTEUERN DER BEWEGUNG

Mit der Prozedur fir die Umsteuerung der Bewegung kann man die vom Funkfernbedienungsgerat erteilten
Steuerbefehle invertieren.

1.

A WN

Uber die Taste =¥ oder die Taste = die Nummer des Kanals auswahlen, dem ein System zugewiesen
werden soll.

. Nur die Stromversorgung an das in der Operation beteiligten System.

Zweimal die Tasten =+ und © gleichzeitig des Senders Art. 5167 dricken.
Einmal die Taste \/ drlicken, damit das System im entgegen dem Uhrzeigersinn dreht.
Der System gibt drei Signalténe aus. Der Sender ist zugewiesen.
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Wenn die Prozedurzeit ldnger als 10 Sekunden dauert, wird die Prozedur automatisch beendet und
auf die vorherige Einstellung zugegriffen. Diese Prozedur loscht die Funksendergerite mit dem
schon gespeicherten System.

BILDUNG EINER GRUPPE

Wadhrend der Zugehorigkeit-Prozedur wird das System durch den Sender auch in der Gruppenkanal ,0"
gespeichert. Dies ermdglicht es, durch Auswahl des Gruppenkanal ,0", alle angeschlossenen Systeme gleichzeitig
zu steuern. Hinweis: Sie kdnnen ein System aus dem Kanal ,0" nicht I6schen.

ZUWEISUNG ZU EINEM BEREITS PROGRAMMIERTEN SYSTEM

Vermittels dieser Prozedur kann der Artikel 5167 einem System zugewiesen werden, das bereits einen
gespeicherten Sender hat.

1.
2.
3.

4.
5.

Sofern vom bereits gespeicherten Sender gefordert, die Kanals fiir die Systembetatigung auswahlen.
Zweimal die Taste P2 des bereits im System gespeicherten Senders betdtigen.

Uber die Taste <+ oder die Taste = von Art. 5167 die Nummer des Kanals auswéhlen, dem das System
zugewiesen werden soll.

Einmal die Tasten =+ und © gleichzeitig des Senders Art. 5167 dricken.
Der System gibt drei Signalténe aus. Der Sender ist zugewiesen.

FUNKTION IMPULSE

Vermittels dieser Prozedur kann der Impulsbetrieb des Systems aktiviert werden. Mit dieser Funktion fihrt der
System bei Empfang einer Ansteuerung mit einer Dauer von weniger als 2 sec. eine Impulsbewegung aus. Bei
Empfang einer Ansteuerung von ldngerer Dauer bewegt sich der System kontinuierlich bis zur Endposition.

1.

oA WN

Uber die Taste = oder die Taste = die Nummer des Kanals auswéhlen, zu dem man die Funktion
zuweisen will.

Einmal die Tasten -+ und © gleichzeitig driicken.

Einmal die Taste /\

Einmal die Taste \/ (art. 1805M28B) oder P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)
Der System gibt drei Signalténe aus. Das System bewegt sich impulsweise.

Fur die Rickkehr zur kontinuierlichen Bewegung die Schritte ab Punkt 1 wiederholen.

BATTERIEWECHSEL

Fur den Betrieb der Fernbedienungen werden 3V-Batterien Typ CR2450 (Art. 5143 — Art. 5155) oder Typ CR2430
(Art. 5148 - Art. 5167) verwendet.

Fir den Batteriewechsel siehe Anweisungen aus Anlagen ,A" - ,B" - ,,C".

ﬁ Die Altbatterie darf nicht mit dem Hausmiill entsorgt werden, sondern ist gemafn den

ortlichen Vorschriften separat zu entsorgen.

ANDMONTAGE (ART. 5148 - 5167)

Der Art. 5148 und 5167 kann unter Verwendung von Dibeln (nicht mitgeliefert - Anlagen ,D") an der Wand
befestigt werden.

TECHNISCHE DATEN

Ubertragungsfrequenz: 433 MHz
Bis zu 1 Systeme in einzeln an steuerbar (Art. 5143 - Art. 5148)
Bis zu 15 Systeme in einzeln und/oder gleichzeitig an steuerbar (Art. 5155 - Art. 5167)
Integrierte Antenne
Energieeinsparung durch Selbstausschaltung
Batterie: 1 x 3V Typ CR2450 (Art. 5143 - Art. 5155) oder Typ CR2530 (Art. 5148 - Art. 5167)
Abmessungen: 45 mm x 130 mm x 12 mm (Art. 5143 - Art. 5155)
80 mm x 85 mm x 12 mm (Art. 5148 - Art. 5167)
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INLEIDING

Deze handleiding maakt deel uit van het product en moet ook na installatie
zorgvuldig bewaard worden.

In de handleiding treft u de aanwijzingen voor een correcte installatie en een correct
gebruik van het systeem aan.

Het is belangrijk dat deze aanwijzingen strikt worden opgevolgd om schade/letsel
aan zaken/personen te voorkomen.

De RF-zenders art. 5143, art. 5155, art. 5148 en art. 5167 zijn ontwikkeld door Mottura voor de
afstandsbediening van haar aangedreven systemen. Derhalve wordt elk ander gebruik als niet-conform de
technische specificaties beschouwd en vallen eventuele storingen of schade/letsel veroorzaakt aan
zaken/personen niet onder de verantwoordelijkheid van de fabrikant.

Het kwaliteitssysteem van Mottura S.p.A. is gecertificeerd volgens de norm UNI EN ISO 9001:2008 door de
certificeringsinstelling DNV en garandeert controle van de fabrieksproductie.
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TECHNISCHE BESCHRIJVING

» Art. 5143 - R. F. Zenders met 1 systeem (Hand)
» Art. 5155 - R. F. Zenders met 15 systemen (Hand)
» Art. 5148 - R. F. Zenders met 1 systeem (Wand)
» Art. 5167 - R. F. Zenders met 15 systemen (Wall)

De RF-zenders art. 5143, art. 5155, art. 5148 en art. 5167 gebruiken het radio transmissieprotocol (433 MHz)
voor buismotoren dat ontwikkeld is door Mottura S.p.A. op basis van de ervaring opgedaan met professionele
systemen en aangepast voor huishoudelijke toepassingen.

De RF-zenders art. 5143, art. 5155, art. 5148 en art. 5167 zijn zodanig geconstrueerd dat het energieverbruik
tot een minimum wordt beperkt.
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ART. 5143 - R. F. ZENDERS MET 1 SYSTEEM (HAND)
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Via de zender art. 5143 kan een systeem beheerd worden. De fabrieksinstellingen zorgen voor het volgende:
» de drukknoppen A\ en \/ bedienen het systeem.
» de drukknop = stopt het systeem.
» de drukknop P2 activeert de instellingsprocedures.
» de led LD meldt het verzenden van het commando.

KOPPELING MET EEN SYSTEEM

Via deze procedure kan de zender aan het systeem gekoppeld worden.

1. Voorzie ALLEEN het systeem dat bij deze handeling is betrokken van stroom.

2. Druk 2 maal op de drukknop P2

3. Druk 1 maal op de drukknop A\ om het systeem rechtsom te laten draaien.

4. De systeem geeft 3 geluidssignalen af. De zender is gekoppeld.
Gedurende deze procedure mag de tijd tussen twee commando’s niet boven de 10 seconden zijn.
Indien deze langer is, verlaat de motor automatisch de procedure en herneemt hij de voorheen
ingestelde parameters. Deze procedure verwijdert alle zenders in het geheugen van de motor.

OMKERING VAN DE BEWEGING

Via de procedure voor omkering van de beweging kunnen de door de zender gegeven bedieningscommando’s
omgekeerd worden.

1. Voorzie ALLEEN het systeem dat bij deze handeling is betrokken van stroom.
2. Druk 2 maal op de drukknop P2

3. Druk 1 maal op de drukknop N om het systeem linksom te laten draaien.

4. De systeem geeft 3 geluidssignalen af. De zender is gekoppeld.

Gedurende deze procedure mag de tijd tussen twee commando’s niet boven de 10 seconden zijn.
Indien deze langer is, verlaat de motor automatisch de procedure en herneemt hij de voorheen
ingestelde parameters. Deze procedure verwijdert alle zenders in het geheugen van de motor.

KOPPELING MET EEN REEDS GEPROGRAMMEERD SYSTEEM

Via deze procedure kan art. 5143 gekoppeld worden aan een systeem dat reeds een opgeslagen zender heeft.
Selecteer, als de reeds opgeslagen zender dit vereist, het kanaal dat het systeem bedient.

Druk 2 maal op de drukknop P2 van de reeds in het systeem opgeslagen zender.

Druk 1 maal op de drukknop P2 van de zender art. 5143.

De systeem geeft 3 geluidssignalen af. De zender is gekoppeld.

b

FUNCTIE IMPULSEN

Via deze procedure kan de functie “impulsen” van het systeem geactiveerd worden. Bij activering van deze
functie beweegt de systeem met een impuls bij ontvangst van een commando met een duur van minder dan 2
seconden. Bij ontvangst van een commando met een langere duur start de systeem op continue wijze totdat de
eindschakelaar wordt bereikt.

1. Druk 1 maal op de drukknop P2
Druk 1 maal op de drukknop /\
Druk 1 maal op de drukknop N/ (art. 1805M28B) of P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)
De systeem geeft 3 geluidssignalen af. De beweging van het systeem gebeurt met impulsen.
Herhaal vanaf punt 1 om terug te keren naar een rechtlijnige beweging.
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ART. 5155 - R. F. ZENDERS MET 15 SYSTEMEN (HAND)
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Via de zender art. 5155 kan een maximum van 15 systemen afzonderlijk en/of gelijktijdig beheerd worden. De
fabrieksinstellingen zorgen voor het volgende:

> de drukknoppen << en = selecteren de te bedienen systeem.
de drukknoppen 2\ en \/ bedienen het systeem.

de drukknop = stopt het systeem.

de drukknop P2 activeert de instellingsprocedures.

>
>
>
» het Display geeft het kanaalnummer en het verzenden van het commando aan.

KOPPELING MET EEN SYSTEEM

Via deze procedure kan de zender aan het systeem gekoppeld worden.

Selecteer met de drukknop << of de drukknop = het kanaalnummer waaraan men het systeem wil koppelen.
Voorzie ALLEEN het systeem dat bij deze handeling is betrokken van stroom.

Druk 2 maal op de drukknop P2

Druk 1 maal op de drukknop /\ om het systeem rechtsom te laten draaien.

5. De systeem geeft 3 geluidssignalen af. De zender is gekoppeld.

LN E

Gedurende deze procedure mag de tijd tussen twee commando’s niet boven de 10 seconden zijn.
Indien deze langer is, verlaat de motor automatisch de procedure en herneemt hij de voorheen
ingestelde parameters. Deze procedure verwijdert alle zenders in het geheugen van de motor.

OMKERING VAN DE BEWEGING

Via de procedure voor omkering van de beweging kunnen de door de zender gegeven bedieningscommando’s
omgekeerd worden.

1. Selecteer met de drukknop << of de drukknop = het kanaalnummer waaraan men het systeem wil koppelen.

2. Voorzie ALLEEN het systeem dat bij deze handeling is betrokken van stroom.

3. Druk 2 maal op de drukknop P2

4. Druk 1 maal op de drukknop v/ om het systeem linksom te laten draaien.

5. De systeem geeft 3 geluidssignalen af. De zender is gekoppeld.
Gedurende deze procedure mag de tijd tussen twee commando’s niet boven de 10 seconden zijn.

Indien deze langer is, verlaat de motor automatisch de procedure en herneemt hij de voorheen
ingestelde parameters. Deze procedure verwijdert alle zenders in het geheugen van de motor.

EEN GROEP VORMEN

Gedurende de toewijzingsprocedure wordt het systeem automatisch toegewezen door de zender in het kanaal
van de groep “0”. Via kanaal "0” is het mogelijk om alle gestuurde systemen gezamenlijk te controleren.

Nota: men kan geen systeem verwijderen via kanaal “0”.

KOPPELING MET EEN REEDS GEPROGRAMMEERD SYSTEEM.

Via deze procedure kan art. 5155 gekoppeld worden aan een systeem dat reeds een opgeslagen zender heeft.
1. Selecteer, als de reeds opgeslagen zender dit vereist, het kanaal dat het systeem bedient.
2. Druk 2 maal op de drukknop P2 van de reeds in het systeem opgeslagen zender.

3. Selecteer met de drukknop << of de drukknop = van art. 5155, het kanaalnummer waaraan men het
systeem wil koppelen.

4. Druk 1 maal op de drukknop P2 van de zender art. 5155.
5. De systeem geeft 3 geluidssignalen af. De zender is gekoppeld.
NI 3
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FUNCTIE IMPULSEN

Via deze procedure kan de functie “impulsen” van het systeem geactiveerd worden. Bij activering van deze
functie beweegt de systeem met een impuls bij ontvangst van een commando met een duur van minder dan 2
seconden. Bij ontvangst van een commando met een langere duur start de systeem op continue wijze totdat de
eindschakelaar wordt bereikt.

1. Gebruik de drukknop << of de drukknop => om het aantal systemen te selecteren om de functie in te stellen.
Druk 1 maal op de drukknop P2

Druk 1 maal op de drukknop /\

Druk 1 maal op de drukknop \/ (art. 1805M28B) of P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)

De systeem geeft 3 geluidssignalen af. De beweging van het systeem gebeurt met impulsen.

Herhaal vanaf punt 1 om terug te keren naar een rechtlijnige beweging.
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ART. 5148 - R. F. ZENDERS MET 1 SYSTEEM (WAND)
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GEBRUIK

Via de zender art. 5148 kan een systeem beheerd worden. De fabrieksinstellingen zorgen voor het volgende:
» de drukknoppen /\ en \/ bedienen het systeem.
» de drukknop = stopt het systeem.
» de drukknop P2 activeert de instellingsprocedures.
» de led LD meldt het verzenden van het commando.

KOPPELING MET EEN SYSTEEM

Via deze procedure kan de zender aan het systeem gekoppeld worden.
1. Voorzie ALLEEN het systeem dat bij deze handeling is betrokken van stroom.
2. Druk 2 maal op de drukknop P2
3. Druk 1 maal op de drukknop A\ om het systeem rechtsom te laten draaien.
4. De systeem geeft 3 geluidssignalen af. De zender is gekoppeld.

Gedurende deze procedure mag de tijd tussen twee commando’s niet boven de 10 seconden zijn.
Indien deze langer is, verlaat de motor automatisch de procedure en herneemt hij de voorheen
ingestelde parameters. Deze procedure verwijdert alle zenders in het geheugen van de motor.

OMKERING VAN DE BEWEGING

Via de procedure voor omkering van de beweging kunnen de door de zender gegeven bedieningscommando’s
omgekeerd worden.

1. Voorzie ALLEEN het systeem dat bij deze handeling is betrokken van stroom.

2. Druk 2 maal op de drukknop P2

3. Druk 1 maal op de drukknop v om het systeem linksom te laten draaien.

4. De systeem geeft 3 geluidssignalen af. De zender is gekoppeld.

Gedurende deze procedure mag de tijd tussen twee commando’s niet boven de 10 seconden zijn.
Indien deze langer is, verlaat de motor automatisch de procedure en herneemt hij de voorheen
ingestelde parameters. Deze procedure verwijdert alle zenders in het geheugen van de motor.

KOPPELING MET EEN REEDS GEPROGRAMMEERD SYSTEEM

Via deze procedure kan art. 5148 gekoppeld worden aan een systeem dat reeds een opgeslagen zender heeft.
Selecteer, als de reeds opgeslagen zender dit vereist, het kanaal dat het systeem bedient.

Druk 2 maal op de drukknop P2 van de reeds in het systeem opgeslagen zender.

Druk 1 maal op de drukknop P2 van de zender art. 5148.

De systeem geeft 3 geluidssignalen af. De zender is gekoppeld.

PN E
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FUNCTIE IMPULSEN

Via deze procedure kan de functie “impulsen” van het systeem geactiveerd worden. Bij activering van deze
functie beweegt de systeem met een impuls bij ontvangst van een commando met een duur van minder dan 2
seconden. Bij ontvangst van een commando met een langere duur start de systeem op continue wijze totdat de
eindschakelaar wordt bereikt.

1. Druk 1 maal op de drukknop P2
Druk 1 maal op de drukknop /\
Druk 1 maal op de drukknop \/ (art. 1805M28B) of P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)
De systeem geeft 3 geluidssignalen af. De beweging van het systeem gebeurt met impulsen.
Herhaal vanaf punt 1 om terug te keren naar een rechtlijnige beweging.
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ART. 5167 - R. F. ZENDERS MET 15 SYSTEMEN (WALL)

GEBRUIK

Via de zender art. 5167 kan een maximum van 15 systemen afzonderlijk en/of gelijktijdig beheerd worden. De
fabrieksinstellingen zorgen voor het volgende:
> de drukknoppen = en = selecteren de te bedienen systeem.
» de drukknoppen A\ en \/ bedienen het systeem.
» de drukknop STOP stopt het systeem.
> de drukknop © activeert de instellingsprocedures.
>

het Display geeft het kanaalnummer en het verzenden van het commando aan.

KOPPELING MET EEN SYSTEEM

Via deze procedure kan de zender aan het systeem gekoppeld worden.
1. Selecteer met de drukknop =¥ of de drukknop — het kanaalnummer waaraan men het systeem wil
koppelen.
2. Voorzie ALLEEN het systeem dat bij deze handeling is betrokken van stroom.
3. Druk 2 maal gelijktijdig op de -+ en © drukknoppen.
4. Druk 1 maal op de drukknop /\ om het systeem rechtsom te laten draaien.
5. De systeem geeft 3 geluidssignalen af. De zender is gekoppeld.

Gedurende deze procedure mag de tijd tussen twee commando’s niet boven de 10 seconden zijn.
Indien deze langer is, verlaat de motor automatisch de procedure en herneemt hij de voorheen
ingestelde parameters. Deze procedure verwijdert alle zenders in het geheugen van de motor.
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OMKERING VAN DE BEWEGING

Via de procedure voor omkering van de beweging kunnen de door de zender gegeven bedieningscommando’s
omgekeerd worden.

1. Selecteer met de drukknop =¥ of de drukknop — het kanaalnummer waaraan men het systeem wil
koppelen.

2. Voorzie ALLEEN het systeem dat bij deze handeling is betrokken van stroom.
3. Druk 2 maal gelijktijdig op de <+ en © drukknoppen.

4. Druk 1 maal op de drukknop \/ om het systeem linksom te laten draaien.

5. De systeem geeft 3 geluidssignalen af. De zender is gekoppeld.

Gedurende deze procedure mag de tijd tussen twee commando’s niet boven de 10 seconden zijn.
Indien deze langer is, verlaat de motor automatisch de procedure en herneemt hij de voorheen
ingestelde parameters. Deze procedure verwijdert alle zenders in het geheugen van de motor.
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EEN GROEP VORMEN

Gedurende de toewijzingsprocedure wordt het systeem automatisch toegewezen door de zender in het kanaal
van de groep “0”. Via kanaal "0” is het mogelijk om alle gestuurde systemen gezamenlijk te controleren.
Nota: men kan geen systeem verwijderen via kanaal “0”.

KOPPELING MET EEN REEDS GEPROGRAMMEERD SYSTEEM.

Via deze procedure kan art. 5167 gekoppeld worden aan een systeem dat reeds een opgeslagen zender heeft.
1. Selecteer, als de reeds opgeslagen zender dit vereist, het kanaal dat het systeem bedient.
2. Druk 2 maal op de drukknop P2 van de reeds in het systeem opgeslagen zender.

3. Selecteer met de drukknop =¥ of de drukknop == van art. 5167, het kanaalnummer waaraan men het
systeem wil koppelen.

4. Druk 1 maal gelijktijdig op de <+ en © drukknoppen van de nieuwe zender 5167
5. De systeem geeft 3 geluidssignalen af. De zender is gekoppeld.

FUNCTIE IMPULSEN

Via deze procedure kan de functie “impulsen” van het systeem geactiveerd worden. Bij activering van deze
functie beweegt de systeem met een impuls bij ontvangst van een commando met een duur van minder dan 2
seconden. Bij ontvangst van een commando met een langere duur start de systeem op continue wijze totdat de
eindschakelaar wordt bereikt.

1. Gebruik de drukknop =¥ of de drukknop = om het aantal systemen te selecteren om de functie in te stellen.
Druk 1 maal gelijktijdig op de -+ en © drukknoppen.

Druk 1 maal op de drukknop /\

Druk 1 maal op de drukknop \/ (art. 1805M28B) of P2 (art. 1805M35R - art. 1805M45R)

De systeem geeft 3 geluidssignalen af. De beweging van het systeem gebeurt met impulsen.

Herhaal vanaf punt 1 om terug te keren naar een rechtlijnige beweging.
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VERVANGING VAN DE BATTERIJ

Voor de werking van de afstandsbedieningen worden 3 V batterijen van het type CR2450 (art. 5143 - art. 5155)
of het type CR2450 (art. 5148 - art. 5167) gebruikt.

Volg voor de vervanging van de batterij van de aanwijzingen van bijlagen “A” - “B"” - “C".

E: Men waarschuwt dat de uitgewerkte batterijen niet bij het gewone huisvuil mag worden
gegooid, maar apart ingezameld moet worden volgens de plaatselijke voorschriften.

WANDBEVESTIGING (ART. 5148 — ART. 5167)

De zenders art. 5148 en 5167 kan aan de wand bevestigd worden met behulp van pluggen (niet bijgeleverd -
zie bijlagen "D").

TECHNISCHE KENMERKEN

e Zendfrequentie: 433 MHz
e Mogelijkheid om 1 systeem afzonderlijk te besturen (art. 5143 - art. 5148)
¢ Mogelijkheid om maximaal 15 systemen afzonderlijk en/of gelijktijdig te besturen (art. 5155 - art. 5167)
¢ Ingebouwde antenne
e Energiebesparing met automatische uitschakeling
e Batterij: 1 x 3 V type CR2450 (art. 5143 — art. 5155) of het type CR2430 (art. 5148 - art. 5167)
e Afmetingen: 45 mm x 130 mm x 12 mm (art. 5143 - art. 5155)
80 mm x 85 mm x 14 mm (art. 5148 - art. 5167)
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BBEAEHUE

[aHHaA MHCTPYKLUMUS SIBJISIETCA AONOJIHEHUEM K NPOAYKTY M AOJ/HKHA 6biTb COXpaHeHa
nocrse yCTaHOBKM.

[laHHaa WHCTPYKUUSA coaep>XuT B cebe ykasaHMA no 6e30nMacHOW YCTaHOBKE W
npaBuUJIbHOMY MCMOJ/Ib30BaHUIO CUCTEMBbI.

BHMMaHue! Ba)KHO TOUYHO BbINOJIHATbL BCE€ YKa3aHUA WMHCTPYKUMA BO u3bexkaHue
HaHeceHus yulepb6a noMmeweHnaM 1 Bpeaa NoasaM.

PagnouvactoTHble nepepatyumku apt. 5143, apt. 5155, apt. 5148 u apt. 5167 6binn paspaboTaHbl KOMNAHMEN
Mottura Ans AMCTAHUMOHHOIO yrnpasfieHUS CBOMMW MOTOPU3OBaHHbIMM cuctemMamun. B 3Ton cBA3m nwobas mMHas
MaHepa MCNoJsib30BaHUS U YCTAHOBKW CUCTEMbl ByAeT BbIXOAWUTb 3@ pPaMKM MPOU3BOACTBEHHbIX HOPM, @ 3HauwuT,
3a nwobble nocnegywoowme HeucrnpaBHOCTU, nM6O NpUYMHEHHbIE YyLepbbl Npon3BOAUTENb HEe HecEéT
OTBETCTBEHHOCTH.

YpoBeHb kadectBa KomnaHuu Mottura S.p.A. noarsepxxaéH ceptudunkaTom B cootseTcTsmn ¢ Hopmamm UNI EN ISO
9001:2008, BblgaHHbIN OpraHoMm DNV, 4To rapaHTUpyeT KOHTPOJIb MPOU3BOAMMONM MPOAYKLMW.

TEXHUYECKOE OMNMNCAHMUE

ApT. 5143 - PagnouacTtoTHbI nepegatumk P.®. anga 1 Cucrtema (Py4yHoin)
ApT. 5155 - PagnouactoTHbIl nepepaTtunk P.®. ana 15 Cucrem (Py4Hoit)
ApT. 5148 - PagnoyacTtoTHbIli nepeaatumk P.®. anga 1 Cucrtema (HacTeHHbIN)

» ApT. 5167 - PagnoyacTtoTHbIN nepepatymk P.®. ana 2 Cucrtem (HacTeHHbIN)
PagnoyactoTHble nepepatumkun apT. 5143, apt. 5155, apt. 5148 wn apt. 5167 wucnonb3ywT MpoTOKON
pagvonepeaauun (433 MIu) ana asuratenen Tpybuatoro Tuna, paspaboTtaHHoro komnaHueln Mottura S.p.A. Ha
OCHOBe OnbITa, HaKoMJeHHOro B obnactu npodeccuoHanbHOro o60pyAoBaHWs, M WUCMOSb3YEMOr0 TakKXe Ans
6bITOBOr0 NPMMEHEHMS.

vV V V
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PagnouactoTHble nepepaTtumMkm apT. 5143, aprt. 5155, apt. 5148 un apt. 5167 6binm paspaboTaHbl Ans
MaKCUMasibHOro CHUXeHuns aHepronoTpebneHus.

APT. 5143 PAANOYACTOTHbIN NEPEAATUYMK P.®. Ansa 1 CUCTEMA (PY4YHOW)
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Mpn nomowm nepepatumka apTt. 5143 MOXHO YNpaBnsATb OTAENbHOW CUCTEMOWM. 3aBOACKME HaCTPOMKMU
npeaycMaTpusatoT, YTo:

» KHoMkK N\ n \V/BK/IOYAKOT CUCTEMY.

» KHonka == ocTaHaB/MBaET CUCTEMY.

» KHonka P2 BkitoyaeT npoueaypbl HACTPONKMU.

» CseTtoanoa LD curHanmsmpyeT 0 nogade KoMaHAbl.

BBEAEHUE B NAMATb CUCTEMbI

Mpv nomoLm 3TOM Npoueaypbl MOXHO BBECTM NepeaaTymk B NaMsaTb CUCTEMDI.

1. NMopaiTe NUTaHME TOJIbKO HAa CUCTEMY, HA KOTOPOW HE06XO0AMMO BbINOJIHUTb ONepaLmIo.

2. Haxmute 2 pasa kKHonky P2

3. HaxmuTte 1 pas KHOMKY /\ A4/19 BpalleHNs CUCTEMbI MO YacOBOW CTpesnkKe.

4. CucteMa nogacTt 3 3BYKOBbIX cMrHana. lNMepeaatumMk BBeAeH B NaMATb.
Mpu 3TOM Npoueaype BpeMs MeXAy ABYMS KOMaHA4AaMM He AOJIXHO npeBbiwatb 10 MMHYTb MHaue
MOTOp aBTOMaTUM4YEeCKM BbiAAeT M3 npoueaypbl U BEpHETCA K npeabiaywiMM napaMmerpam. JTta
npoueaypa yaajssieT KOMaHAbl COXpPaHEHHble MOTOPOM.

NU3MEHEHUE HAMPABJIEHUS ABM)XEHUA

Mpy nomowwn npoueaypbl M3MEHEHUS HanpaBNEHUS ABMXKEHUS MOXHO M3MEHUTb KOMaHAbl NpPUBEAEHUS B
ABWXeHWe, nogaBaeMble nepeaaTynkomM.

1. MopaiTe NUTaHME TOJIbKO Ha CUCTEMY, HA KOTOPOW HE06X0AMMO BbINMOJIHUTL ONepaLuio.

2. Haxmute 2 pasa kHonky P2

3. HaxmuTte 1 pa3 KHONKY \/ A5 BpalleHns CUCTEMbI MPOTMB YaCOBOW CTPEIKM.

4. Cuctema nogacTt 3 3ByKOBbIX curHana. lNepegatyunk BBeAeH B NaMsThb.
Mpu 3TOM nNpoueaype BpeMa MeXAy ABYMSA KOMaHAAMM He AOJIXXHO npesBbiwatb 10 MMHYTb MHaue
MOTOp aBTOMaTU4YeCKM BbliliAeT M3 npoueaypbl U BEpPHETCA K npeabiaywuM napamerpaMm. 3JTta
npoueaypa yaaasier KoMaHAbl COXpaHEeHHble MOTOPOM.

BBEAEHME B NAMATb Y)XE 3ANPOrPAMMUPOBAHHOIA CUCTEMbI

Mpv nomoLm 3ToM Npoueaypbl MOXHO BBECTV apT. 5143 B naMsATb CUCTEMbI, FAe YXKe MMEETCH 3arNOMHEHHbI NepeaaTymk.
1. BbibepuTe, ecnu COOTBETCTBYHOLIMI 3anpoc MNOCTynaeT OT YXe MMEeKLWerocs B naMmaTu nepeaaTyunka,
KaHana, NnpuBoOASALWLNIN CUCTEMY B AENCTBME.
2. Haxmute 2 pa3a KHoMky P2 yxe nMerowerocs B NaMaTu nepegartymvka.
. Haxxmunte 1 pa3 kHonky P2 nepepatyunka apt. 5143
4. Cuctema nogact 3 3ByKOBbIX cMrHana. lepegaTynk BBeAeH B NaMsaThb.

w

DOYHKLUMA UMNYJbChbI

Mpn nomowmM 3TOM MNpoueaypbl MOXHO BK/IOUUTb "MMMYAbCHYK" PYHKUMIO CUCTEMbI. BKAOUMB 3Ty (yHKUMIO,
CUCTEMA BbINOJIHAET MMMNYJbCHOE ABWXEHME MPU MNONYYEHUM KOMaHAbl ASINTENIbHOCTbIO MeHee 2 cekyHA. Mpwu
nonydyeHun 6onee nNpoAO/HKUTENbHOM KOMaHAbl cucTemMa HaduHaeT paboTaTb HenpepbiBHO A0 AOCTUXEHUS
KOHUEBbIX BblKtOHaTeNen.

1. HaxmuTe 1 pa3 kHornky P2

2. Haxmute 1 pa3 KHOMKY /\

3. HaxmuTte 1 pa3 kHonky \/ (apT. 1805M28B) vnn P2 (apt. 1805M35R - apT. 1805M45R)
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4. Cunctema nogacTt 3 3BYKOBbIX curHana. NaMsaTb cucteMbl cTepTa.
5. [Ina nepexofa K HENPEPbIBHOMY ABMXEHMUIO MOBTOPUTE ornepauunm C nyHkTa 1

APT. 5155 PAANOYACTOTHbIV NEPEAATUYMK P.®. ana 15 CUCTEMAMU (PYYHOIA)
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Mpn nomowm nepepatymMk apt. 5155 MOXHO OAHOBpPEMEHHO W/WUAW MO-OTAENBbHOCTU YMpasBaATb Makc. 15
cuctemamum. 3aBoACKME HACTPOMKKM NpeayCcMaTpuBatoT, YTo:

> KHonkn << u = Bbl6MpaloT ynpasiisieMble CUCTEMbI.

» KHOMKK N\ 1 \/ BKJOYaOT CUCTEMY.

» KHonka = ocTaHaB/MBaET CUCTEMY.

» KHonka P2 BktoyaeT npoueaypbl HACTPONKMU.

» Ha aucnnee Display otob6paxaeTcs HOMep KaHasna, U 4YTo KoMaHAa nojaHa.

BBEAEHUE B NAMATb CUCTEMbI

Mpw noMoLu 3TOM Npoueaypbl MOXHO BBECTM NepeaaTtyunk B NaMaTb CUCTEMbI.

1. BbibepuTe KHOMKOM << WAW KHOMKOW => HOMEp KaHana, B MaMsATb KOTOPOro Heo6XoAMMO BBECTU
cuctemy.
MopaiTe NMTaHMe TOJIbLKO HA CUCTEMY, HA KOTOPO HE06X0AUMO BbINOJIHUTb ONepaluio.
Haxmnte 2 pasa KHonky P2
HaxxmuTte 1 pa3 KHOMKy N\ A4J151 BpalleHWs CUCTEMbI MO 4YacoBOM CTpesiKe.
5. Cucrema nopact 3 3BYKOBbIX CurHana. Nepenatymk BBeAeH B NamMsTh.

HwN

Mpu 3TOM npoueaype BpeMs Mexay ABYMS KOMaHAaMM He AO/DKHO npeBbiwatb 10 MMHYTb MHaue
MOTOp aBTOMaTMUYECKM BblAAET U3 npoueAypbl U BEpHETCA K npeabigywimMm napamerpam. 3Ta
npoueaypa yaansieT KOMaHAbl COXpaHEeHHble MOTOPOM.

NU3MEHEHUE HANPABJIEHUSA ABM)XEHUA

I'IpM noMown npoueaypbl UM3MeHeHUA HanpaBieHUa AOABUXEHUA MOXHO WM3MEHUTb KOMaHAbl NpuBegeHUA B
ABUWXeHWMe, nogaBaeMble nepegatTymnkKkom.

1. BbibepuTe KHOMKOMW << WAW KHOMKOMW => HOMep KaHajna, B MaMsiTb KOTOPOro Heob6xoaMMO BBECTU
cucremy.

MopainTe NUTaHMe TOJIbKO HA CUCTEMY, HA KOTOPO HEO6X0AUMO BbINOJIHUTb ONEpaLuio.
HaxMmnte 2 pasa KHonky P2

Haxmute 1 pas kHonky \/ Ana BpaleHUs CUCTEMbI MPOTMB YaCOBOW CTPESIKMU.

Cuctema nogact 3 3ByKOBbIX cMrHana. lepegaTynk BBeAeH B NaMsThb.

Mpu 3Tol npoueaype BpeMsi Mexay ABYMSI KOMaHAaMWU He AOJ/DKHO npesBbiwatb 10 MMHYTb MHaue
MOTOp aBTOMaTU4YeCKM BbiAAEeT U3 npoueAaypbl MU BEpHETCA K npeabiaywiMMm napamerpam. JTa
npoueaypa yaansier KOMaHAbl COXPaHeHHble MOTOPOM.

A wN

CO30AHME rPynnbl

Bo BpeMsi npoueaypbl NpUCOEAMHEHNS, CUCTEMA 3anoOMMHAETCA NepeAaTyMKoM TakxXKe Ha kaHane rpynnbl “0”. 370
no3sonuT, Bbibupas kaHan “0”, ynpaBnsTb OAHOBPEMEHHO BCEMU MPUCOEANHEHHBIMU CUCTEMAMM.
BHuMaHWe: He BO3MOXHO yaanuTb cuctemMy C kaHana “0”.

BBEAEHMWE B NAMATb Y)>XE 3ANPOrPAMMUPOBAHHOMN CUCTEMbI

Mpu MnoMowmM 3TOW Mpouedypbl MOXHO BBECTM apT. 5155 B MaMsTb CUCTEMbl, FAE YXE WMEETCS 3aroMHEHHbI
nepeaaTymk.
1. BbibepuTe, ecnm COOTBETCTBYIOWMIA 3anpoc MOCTYNaeT OT YXEe MMELWerocs B NaMsatTy nepeaaTyunka,
KaHana, NpuMBOASILUMIA CUCTEMY B AEWCTBUE.
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2. HaxmuTe 2 pasa kHonky P2 yxe nMelowerocs B NaMsTK nepeaatymnka.

3. Bbibepute kHOMKOW << WM KHOMKOM = apT. 5155 HOMep KaHana, B MaMsiTb KOTOPOro Heo6XoAMMO BBECTM
cUCTeMy.

4. Haxmute 1 pas kHonky P2 nepepatumka apTt. 5155.
5. Cucrtema nogact 3 3BYKOBbIX CUrHana. Nepenatumk BBefeH B NaMsThb.

DYHKUMA UMNYJ1bCbl

Mpn nomowmM 3TOM Npoueaypbl MOXHO BK/IHOUUTb "MMMYbCHYK" (PYHKUMIO CUCTEMbI. BKIOUMB 3Ty (yHKUMIO,
cucTeMa BbIMOIHAET MMMYNbCHOE ABWMDKEHWE MpPW MOMYyYeHUU KOMaHAbl AJUTENbHOCTbIO MeHee 2 cekyHA. pwu
nonyyeHun 6onee nNpoOAOC/HKUTENBbHOMW KOMaHAbl CUCTEMA HauduHaeT paboTaTb HEMpepbiBHO A0 AOCTUXKEHUS
KOHUEBbIX BblKtoYaTenen.

1. BblbepuTe KHOMKON << W/ KHOMKOM => CUCTEMY, KOTOpOI Heob6xoAMMO 3afaTb (PyHKLUMIO.
HaxMunte 1 pa3 KHonky P2

Haxxmute 1 pas3 KHomnky /\

HaxmuTte 1 pa3 kHonky WV (apT. 1805M28B) van P2 (apt. 1805M35R - apT. 1805M45R)
Cuctema nogact 3 3BYKOBbIX CUrHana. MNamsatb cUCTEMbI CTEpTa.

[Ons nepexoaa K HenMpepbIBHOMY ABUXEHUIO MOBTOPUTE onepaumn C NyHkTa 1

oOuAWN

APT. 5148 PAAVNOYACTOTHbIV NEPEAATYMK P.®. Ans 1 CUCTEMbI (HACTEHHBbIA)
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Mpn nomowm nepepatumka apt. 5148 MOXHO ynpasisATb OTAENbHOW CUCTEMOM. 3aBOACKME HAaCTPOMKMU
npeaycMaTpuBaroT, yTo:

» KHoMku N\ n \V/BK/lOHAKOT CUCTEMY.

» KHonka = ocTaHaB/AMBaET CUCTEMY.

» Kronka P2 BkitoyaeT npoueaypbl HACTPONKMU.

» Ceetoguoa LD curHanmsupyeT o nogaye KOMaHAabl.

BBEAEHME B NAMATb CUCTEMbI

Mpy nomoLwm 3TOM Npoueaypbl MOXHO BBECTM NepeaaTymk B NaMsaTb CUCTEMBDI.
1. NMopaiTe NUTaHME TOJIbKO HAa CUCTEMY, HA KOTOPO HE06X0AMMO BbINOJIHUTb ONepaLmio.
2. Haxmute 2 pasa KHonky P2
3. HaxmuTte 1 pa3 KHOMKY /\ 4/19 BpalleHnsa CUCTEMbI MO 4YacOBOW CTpeskKe.
4. CuncteMa nogacTt 3 3BYKOBbIX CMrHana. lNMepeaatumk BBeAeH B NaMATb.

Mpu 3Toi npoueaype BpeMs Mexay ABYMSI KOMaHAaMMU He AOJ/HKHO npesBbiwatb 10 MMHYTb MHaue
MOTOp aBTOMaTMUYeCKM BbliAeT U3 npoueaypbl U BepHETCA K npeabiaywiuMMm napaMmeTrpam. JTa
npoueaypa yaansieT KOMaHAbl COXpaHEeHHble MOTOPOM.

M3MEHEHUE HANPABJIEHMA ABMXXEHUA

Mpn noMowmn npouenypbl M3MEHEHWUS HanpaBieHUA ABUMXEHUA MOXHO M3MEHUTb KOMaHAbl MpuBeAeHUSA B
ABUXEHWME, NnogaBaeMble NepeaaTynkom.

1. MopanTe NUTaHMe TONIbKO Ha CUCTEMY, Ha KOTOPOA HEO6XOANMO BbINOJIHUTL ONepauuio.
2. Haxmute 2 pasa KHonky P2
3. Haxmute 1 pa3 KHonky \/ A1 BPaLLEHUS CUCTEMbI MPOTMB YAaCOBOW CTPESIKM.
4. Cuctema nogacTt 3 3BYKOBbIX curHana. lNepenatyunk BBefieH B NaMsThb.
Mpu 3TOM nNpoueaype BpeMa MeXAy ABYMSAI KOMaHAaMM He AOJIHKHO npesBbiwatb 10 MUHYTb MHaude

MOTOpP aBTOMAaTUUYECKM BbIMAET M3 npoueaypbl M BEpPHETCA K npeabiaylwyuMm napamMerpamM. 3Ta
npoueaypa yaansieT KOMaHAbl COXpaHeHHble MOTOPOM.

BBEAEHME B NAMATb Y)>XE 3ANPOrPAMMUPOBAHHO CUCTEMbI

Mpy NoMoLLyM 3Tol Npoueaypbl MOXHO BBECTM apT. 5148 B NaMsaTb CUCTEMBI, e Y)Xe MMEETCS 3aroMHEHHbIN NepefaTumK.
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1. BbibepuTe, ecnu COOTBETCTBYHOLIMIA 3anpoc MOCTynaeT OT YXe MMEeKLWerocs B naMaTu nepepaTyuka,
KaHana, NpMBOASLLNIA CUCTEMY B AelCTBME.

2. Haxxmute 2 pasa KHoMky P2 yxe nMerowerocs B naMaTu nepegartyuvka.
. Haxxmunte 1 pa3 kHonky P2 nepegatyunka apt. 5148
4. Cucrtema nogact 3 3BYKOBbIX curHana. lNepegatyumk BeefeH B NamMATb.

DYHKUMA UMNYJ1bCbl

Mpn nomowmM 3TOM Npoueaypbl MOXHO BK/IHOUUTb "MMMYbCHYK" (PYHKUMIO CUCTEMbI. BKIOUMB 3Ty (yHKUMIO,
cucTeMa BbINOSIHAET MMMYNbCHOE ABWMKEHWE MpPU MOSYYEHUU KOMaHAbl AJIUTENbHOCTbIO MeHee 2 cekyHa. lpu
nonyyeHun 6onee nNpoOAOC/HKUTENBbHOMW KOMaHAbl CUCTEMa HaduHaeT paboTaTb HEnpepbiBHO A0 AOCTMXKEHWS
KOHLEBbIX BbIK/KOHaTENEN.

1. HaxmuTte 1 pa3 KHonky P2

Haxmnte 1 pas KHOMKy /\

HaxmuTte 1 pa3 kHonky WV (apT. 1805M28B) van P2 (apt. 1805M35R - apT. 1805M45R)
Cucrtema nogact 3 3BYKOBbIX curHana. NamsaTb cucTeMsbl cTepTa.

[Ons nepexofda K HeENpepbIBHOMY ABUXEHWUIO NOBTOPUTE onepaumn ¢ NyHkTa 1

w

uAWwN

APT. 5167 PAANOYACTOTHbBIV NEPEAATYMK P.®. Ans 15 CUCTEMAMM (HACTEHHbIIA)

MNCno/sib30BAHUE

Mpu nomowm nepegatyumk apt. 5167 MOXHO OAHOBPEMEHHO W/WUMK NO-OTAENbHOCTU YNpaBaaTb Makc. 15 cucremamm.
3aBOACKME HACTPOMKM NpeaycMaTpmBatoT, YTO:

> Kuonku =+ n = BbI6GMPaAIOT ynpasiseMblie CUCTEMBI.
KHOMKM N\ 1 \/ BKJIIOHaOT CUCTEMY.
KHonka STOP ocTtaHaBnMBaeT CUCTEMY.

KHonka © BKk/tOYaeT npoueaypbl HACTPOMKM.

Y V V V

Ha aucnnee Display otobpaxaeTcs HOMep KaHasna U 4YTo KoMaHaa nojaHa.

BBEAEHUE B NAMATb CUCTEMbI

Mpu nomowm aToMN npoueaypbl MOXXHO BBECTU NepenaTymkK B NnaMAaTb CUCTEMBI.

1. BbibepuTte kHOMkoW =k uAM KHOMKON == HOMEp KaHafia, B MaMATb KOTOPOro Heo6XoAMMO BBECTU
cucTemy.

MopaiTe NUTaHMe TONbKO Ha CUCTEMY, Ha KOTOPOW HEO6XOAUMO BbINOJIHUTL OMEpaLMUIo.
Haxmute 2 pasa ogHoBpeMeHHOo kHonkn =+ 1 © nepeaatuvka apt. 5167

HaxxmuTte 1 pa3 KHONKy N\ A4/15 BpaleHUs CUCTEMbI MO 4YacoBOM CTpeske.

5. Cucrtema nogact 3 3BYKOBbIX CUrHana. Nepegatumk BBefeH B NaMaThb.

hwn

Mpu 3Tol npoueaype BpeMs Mexay ABYMS KOMaHAaMWU He AOJ/DKHO npesBbiwatb 10 MMHYTb MHaue
MOTOp aBTOMaTM4YeCKM BbiAAET M3 npoueaypbl M BEpHETCA K nNpeabiaywiMM napaMerpam. JTa
npoueaypa yaansier KOMaHAbl COXPaHeHHble MOTOPOM.

NU3MEHEHUE HAMNPABJIEHUS ABM)XEHUA

Mpn nomowmn npouenypbl U3MEHEHUS HaMNpaB/IEHUA [ABMXKEHUS MOXHO W3MEHWTb KOMaHAbl MpUBEAEHUS B
ABWXEeHWe, nogaBaeMble nepeaaTynkom.
1. BbibepuTte kHomkoi =k wAM KHOMKOW == HOMep KaHana, B MaMATb KOTOPOro Heo6XoaMMo BBECTU
cucremy.

2. MopaiTe NUTaHMe TOJILKO HA CUCTEMY, HA KOTOPO HEO6X0OAUMO BbINMOJIHUTb ONEpaLuio.
3. HaxmuTe 2 pasa oaHoBpeMeHHO kHomnku =+ 1 © nepepaTtumka apt. 5167
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4. Haxmunte 1 pas KHoNKy \ AnS BPalLleHWUS CUCTEMbl MPOTUB YACOBOWM CTPesKM.
5. Cuctema nogact 3 3BYKOBbIX CMrHana. Nepegatumk BBefeH B NaMsThb.

Mpu 3Tol npoueaype BpeMs Mexay ABYMSI KOMaHAaMWU He AOJ/DKHO nNpesBbiwatb 10 MMHYTb MHaue
MOTOp aBTOMaTMUYECKM BblAAET M3 npoueaypbl M BEpHETCA K npeabigywimMm napaMerpam. 3Ta
npoueaypa yaansieT KOMaHAbl COXpaHEHHbIE MOTOPOM.

CO3AAHME rerynnbl

Bo BpeMsi npoueaypbl NMPUCOEAMHEHUS, CUCTEMA 3anMoMMHAETCA NepeaaTyMKoM TakXKe Ha kaHane rpynnbl “0”. 370
no3BonuT, Bbibupas kaHan “0”, ynpaBnsitb 04AHOBPEMEHHO BCEMU MPUCOEANHEHHBIMU CUCTEMAMM.
BHMMaHMe: He BO3MOXHO yAanuTb CUCTEMY C KaHana “0”.

BBEAEHWE B MNAMSATb Y)XE 3ANPOrPAMMUPOBAHHOW CUCTEMbI

MNpu nomowm 3TON npouedypbl MOXHO BBeCTUM apT. 5167 B namsATb CUCTEMbI, FAEe YyXe WMEETCA 3arlOMHEHHbIN
nepeaaTyuk.
1. BbibepuTe, ecnu COOTBETCTBYHOLIMI 3anpoc MNOCTynaeT OT YXe MMEeKLWerocs B naMaTu nepeaaTyunka,
KaHana, NpuBOASLWLNI CUCTEMY B AeNCTBUeE.

2. HaxmunTe 2 pasa KHOMKy P2 yxe uMmerowerocs B naMatu nepegaTtymka.

3. Bblbepute kHomkot =k waM KHomko = apT. 5167 HOMep KaHana, B naMsTb KOTOPOro HEO6X0AMMO BBECTM
cucTemy.

4. Haxmute 1 pas ogHOBpeMeHHO KHormkn =+ n © nepegaTtumka apT. 5167

5. Cucrema nopact 3 3BYKOBbIX CMrHana. Nepegatumk BBeAEeH B NaMsThb.

®DYHKUMA UMNYJIbCbl

Mpy nomMowm 3TON MpouUeaypbl MOXHO BK/IHOYUTb "MMMYNbCHYI" DYHKUMUIO CUCTEMLI. BKAOUMB 3Ty yHKUMIO,
CUCTEMA BbLIMNOJIHAET UMMNYNbCHOE ABWXEHME MPU MOSYYEHUM KOMaHAbl ASINTENbHOCTbID MeHee 2 cekyHAa. lMpwu
nonyvyeHun 6onee NpPoOAO/IHKUTENBHOM KOMaHAbl CUCTeMa HauuHaeT paboTaTb HenpepbiBHO A0 AOCTUXEHUS
KOHLIEBbIX BbIKlOYaTENEN.

Bbibepute KHOMKON = AN KHOMKOW = CUCTEMY, KOTOPOA HeobXoaMMo 3aAaTb (MYHKLMIO.
Haxmute 1 pa3s ofHOBpPEMEHHO KHOMkn =+ 1 ©

Haxmnte 1 pas KHonKy /\

HaxmuTte 1 pa3 kHonky WV (apT. 1805M28B) van P2 (apt. 1805M35R - apT. 1805M45R)
Cuctema nogact 3 3BYKOBbIX curHana. lMamMsatbe cuctemsl cTepTa.

A

[ns nepexofila K HEMPEpPbLIBHOMY ABMXEHWIO MOBTOPUTE Onepaumm c nyHkra 1

3AMEHA BATAPEVKMU

Onsa paboTbl NynbThbl pagnoynpaBieHns ucnonb3ytoT 1 6atapenka 3V tmna CR2450 (apt. 5143 - apt. 5155) nnn
Tuna CR2430 (apT. 5155 - apt1. 5167).

[ns 3ameHbl 6aTapen BbINOJHUTE yKa3aHua npunoxeunumn “A” - “B” - “C".

HanoMuHaeM, UTo paspskeHHyl0 6aTapeilky Hesnb3si Bbi6bpacbiBaTb BMecTe C 06blUHbIMMU
6bLITOBbLIMM OTXOA4AMU: ee Heob6xoaMMO YTWU/IM3MPOBaATb OTAENIbHO B COOTBETCTBMMU C
- npaBuaamMmn, yKazaHHbIMU MeCTHbIMWU OpraHaMu BNacTU.

YCTAHOBKA HA CTEHY (APT. 5148 - APT. 5167)

ApT. 5148 1 apT. 5167 MoxeT 6blTb YCTAHOB/EH Ha CTEHY C MOMOLLbIO LWYPYnoB (HEe BXOAAT B KOMMIEKT CM.
npunoxeHus “D”).

TEXHNYECKUE XAPAKTEPUCTUKM

e YacTtoTa TpaHcMmceun: 433 MHz
e BO3MOXHOCTb ynpasnsaTb 1 cucrteMon no-otaenbHocTn (apT. 5143 - apT. 5148)

e BO3MOXHOCTb ynpaBnsATb 15 cucrtemamm Makc. OAHOBpPEMeHHO u/unu no-otaenoHoctn (apT. 5155 - aprt.
5167)

e BcTpoeHHas aHTeHa
e DKOHOMWSA 3N1EKTPO3HEPIMMN C aBTOMATUUYECKUM BbIK/TIOYEHNEM
e bBatapes: 1 x 3V tuna CR2450 (apT. 5143 - apt. 5155) nnn tuna CR2430 (apT. 5148 - apT1. 5167)
e Pasmepbl: 45 mm x 130 mm x 12 mm (apT. 5143 - apt1. 5155)
80 mm x 85 mm x 12 mm (apT1. 5148 - apT. 5167)

Rus 6



“’“




IT GARANZIA

La Mottura S.p.A. garantisce i propri prodotti contro difetti di materiali e di costruzione per un periodo pari a due anni dalla data di fatturazione. In caso di tali difetti
riscontrati durante il periodo di garanzia, la Mottura S.p.A. a suo giudizio, riparera o sostituira i prodotti senza altri oneri di sorta. Per usufruire delle condizioni di
garanzia il prodotto difettoso deve essere recapitato direttamente alla Mottura S.p.A. senza spese per la stessa. La garanzia viene applicata esclusivamente sui
prodotti Mottura S.p.A. e non & estendibile al progetto in cui essi sono inseriti. La garanzia non viene applicata per problematiche risultanti da montaggio o collegamenti
errati, mancato utilizzo delle relative istruzioni, modifiche non autorizzate, impiego al di fuori delle specifiche di funzionamento o danni subiti durante il trasporto. Il
montaggio dei prodotti Mottura S.p.A. deve essere effettuato da personale competente e qualificato. La Mottura S.p.A. non puo essere considerata responsabile per
ogni eventuale danno che possa derivare o essere in qualche modo correlato con il possesso o I'utilizzo del prodotto da parte del cliente. Le informazioni contenute
in questa pubblicazione, fornite senza responsabilita da parte della Mottura S.p.A., sono soggette a modifiche senza obbligo di preavviso. L'acquisto dei prodotti della
Mottura S.p.A. implica I'accettazione integrale dei termini di garanzia.

Foro competente: Torino, Italy

UK | WARRANTY

Mottura S.p.A. guarantees its products against defects in materials and construction for two years starting on the invoice date. If defects arise during the warranty
period Mottura S.p.A. will, at its discretion, repair or replace products at no charge. To enforce the warranty terms, the defective product must be shipped postage
paid directly to Mottura S.p.A. The warranty applies only to Mottura S.p.A. products and cannot be extended to the project in which they are installed. The warranty
does not cover problems deriving from incorrect assembly or connections, failure to follow instructions, unauthorised changes, use other than as specified, or damage
suffered during transport. Mottura S.p.A. products must be assembled by trained and qualified personnel. Mottura S.p.A. cannot be held liable for any damage
caused by or related to the customer’s possession or use of the product. The information contained in this document is supplied by Mottura S.p.A. without liability,
and is subject to change without notice. The purchase of Mottura S.p.A. products implies the full and complete acceptance of these warranty terms.

Competent jurisdiction: Turin, Italy

FR = GARANTIE

Mottura S.p.A. garantit ses produits contre tout défaut de matiere premiere ou vice de fabrication pendant une durée de deux ans a compter de la date de facturation.
En cas de défaut pendant la période de garantie, Mottura S.p.A. pourra décider de réparer ou de remplacer les produits défectueux, sans autre forme de
dédommagement. Pour bénéficier des conditions de garantie, le produit défectueux doit étre retourné directement a Mottura S.p.A., en port payé. La garantie n'est
applicable qu'aux produits Mottura S.p.A. et ne peut en aucun cas étre étendue au projet de l'installation. La garantie n'est pas appliquée en cas de probléemes
résultant : d'un montage ou d’un branchement erronés ; du non-respect des instructions de montage ou de branchement ; de modification sans autorisation préalable ;
du non-respect des spécification de fonctionnement ; de dommages subis en cours de transport. Le montage des produits Mottura S.p.A. doit étre confié a un
personnel compétent et qualifié. Mottura S.p.A. ne peut étre tenue pour responsable des dommages pouvant découler ou étre, d’'une fagcon ou d’'une autre, liés a la
possession ou a I'utilisation du produit par le client. Les informations fournies dans ce document ne sont pas contractuelles et peuvent, a tout moment et sans préavis,
subir des modifications. L'achat des produits Mottura S.p.A. implique I'acceptation sans réserve des termes de la garantie.

Attribution de juridiction : Turin, Italie

ES GARANTIA

Mottura S.p.A. garantiza sus propios productos respecto de defectos de los materiales y de fabricacién por un periodo de dos afios a contar de la fecha de facturacion.
En caso de constatar la existencia de alguno de dichos defectos durante el periodo de la garantia, a su propio juicio Mottura S.p.A. reparara o sustituira los productos
sin gastos. Para gozar de los derechos otorgados por la garantia, el producto defectuoso debe ser enviado directamente a Mottura S.p.A., sin gastos para esta
dltima. La garantia se aplica exclusivamente a los productos Mottura S.p.A. sin que se extienda al proyecto en el cual han sido incluidos. La garantia no se aplica
por problemas derivados del montaje o de conexiones erréneas, por falta de aplicacién de las respectivas instrucciones, por modificaciones efectuadas sin
autorizacion ni por uso fuera de las especificaciones de funcionamiento o por dafios sufridos durante el transporte. El montaje de los productos Mottura S.p.A. debe
ser efectuado por personal competente y cualificado. Mottura S.p.A. no puede ser considerada responsable por ningn posible dafio que pueda derivar o de cualquier
manera relacionarse con la posesion o uso del producto de parte del cliente. Las informaciones que se entregan en este documento no comportan responsabilidad
para Mottura S.p.A. y quedan sujetas a modificaciones sin obligacion de aviso previo. La compra de los productos Mottura S.p.A. implica la aceptacion integral de
los términos en que se otorga esta garantia.

Tribunal competente: Turin, Italia

DE | GARANTIE

Mottura S.p.A. gewahrt fur die eigenen Produkte eine Garantie gegen Material- und Herstellungsfehler mit einer Laufzeit von zwei Jahren ab dem Rechnungsdatum.
Falls diese Fehler im Garantiezeitraum festgestellt werden, wird Mottura S.p.A. nach eigenem Ermessen die Produkte reparieren oder auswechseln und keinen
weiteren Verpflichtungen unterliegen. Um die Garantiebedingungen in Anspruch zu nehmen, muss das defekte Produkt direkt an Mottura S.p.A. gesandt werden. Die
Kosten fur den Versand Gibernimmt in diesem Fall der Kunde. Die Garantie gilt ausschlieBlich fur Mottura S.p.A. Produkte und ist nicht ausdehnbar auf das Projekt,
in das sie integriert sind. Die Garantie gilt nicht fir Probleme infolge von Montage- und Anschlussfehlern, Nichtbeachtung der diesbeziiglichen Anweisungen, nicht
autorisierten Umbauten, unsachgemafen Verwendungen oder Transportschéaden. Die Montage der Produkte von Mottura S.p.A. ist vom kompetenten Fachmann
auszufuhren. Mottura S.p.A. haftet nicht fir eventuelle Schéaden, die sich aus dem Besitz oder dem Gebrauch des Produktes durch den Kunden ergeben oder damit
in Zusammenhang stehen. Die Angaben dieser Betriebsanleitung sind unverbindlich und kénnen von Mottura S.p.A. jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden.
Der Kauf von Produkten von Mottura S.p.A. beinhaltet die vollstandige Anerkennung der Garantiebedingungen.

Gerichtsstand: Turin, Italy

NL = GARANTIE

Mottura S.p.A. garandeert haar producten tegen materiaal- en constructiefouten gedurende een periode van twee jaar vanaf de factuurdatum. Indien tijdens de
garantieperiode dit type defecten wordt geconstateerd, zal Mottura S.p.A. naar eigen oordeel de producten zonder extra kosten repareren of vervangen. Om de
garantievoorwaarden te kunnen benutten, dient het defecte product rechtstreeks aan Mottura S.p.A. afgeleverd te worden, zonder kosten voor Mottura S.p.A. De
garantie is uitsluitend van toepassing op Mottura S.p.A. producten en kan niet worden uitgebreid tot het project waarin ze zijn opgenomen. De garantie is niet van
toepassing in geval van problemen die voortvloeien uit foutieve montage of aansluitingen, het niet in acht nemen van de betreffende aanwijzingen, wijzigingen
waarvoor geen toestemming is verleend, gebruik dat buiten de werkingsspecificaties valt of schade veroorzaakt tijdens het vervoer. De montage van de producten
van Mottura S.p.A. moet verricht worden door ervaren en vakkundig personeel. Mottura S.p.A. kan niet aansprakelijk worden geacht voor eventuele schade die kan
voortvloeien uit of op enige wijze verband houdt met het bezit of het gebruik van het product door de klant. De informatie in deze publicatie, verschaft zonder
aansprakelijkheid van de kant van Mottura S.p.A., is onderhevig aan wijzigingen zonder verplichting van kennisgeving. De aanschaf van de producten van Mottura
S.p.A. brengt volledige aanvaarding van de garantievoorwaarden met zich mee.

Bevoegd forum: Turijn, Italié

RUS T[APAHTUA

KomnaHus Mottura S.p.A. rapaHTMpyeT KayecTBO CBOEN NPOAYKLMW (MaTepuanbl 1 KOHCTPYKLWUM) Ha ABa roaa C MOMEHTa Npou3BoACTBa. B cnyyae obHapyxeHus
AedeKToB B NEPNOJ, AECTBIS rapaHTum kKomnaHma Mottura S.p.A. 6epéT Ha cebs OTBETCTBEHHOCTb OTPEMOHTUPOBATh, NGO 3aMEHUTb HeucnpasHyto AeTanb 6e3
hMHaHCOBBIX BMOXEHWIA CO CTOPOHbI KNeHTa. [Ans Toro, 4To6bl BOCMONb30BATLCS YCMNOBUSIMU rapaHTUK, HEMCTIPaBHAasA YacTb A0MKHA OblTb OTNpaBneHa obpaTHo B
Mottura S.p.A. 3a CYET KOMNaHWW. FapaHTUS MPUMEHAETCS UCKMIOYNTENBHO K NPOoAYKLUMKN Mottura S.p.A. 1 HE pacnpoCTPaHSETCA TONbKO B TOM Criyyae, ecnv getanu
CUCTEMbI SIBNSAOTCS COCTABHOW YacTbio MPOAYKLMM APYroro Npou3BoAuTens. FapaHTs Ha NPOAYKLUMIO He pacnpoCTpaHsieTcs B TOM cnyyae, ecnu npo6riembl
BbI3BaHbl B pe3ynbTaTe HenpaBuIlbHON YCTaHOBKW NGO MOAKMIOUYEHNs, B pesynbTaTe He npejnonaraemblX U3MeHeHun B paboTe cuctembl Nubo B pesynbtare
TPaHCMOPTUPOBKMW. YCTaHOBKa NpoAykumn Mottura S.p.A. fomKkHa BbiTb OCYLUECTBNEHA KOMMNETEHTHbIM U KBanUULUMPOBaHHLIM nepcoHanom. Mottura S.p.A. He
HeCeT OTBETCTBEHHOCTb 3a Bpej W yLjep6, HaHECEHHbI noasmM nubo npeaMeTaMm B pesynbTaTe HempaBMITbHOTO WCMONb30BaHWs Npoaykuuu. WHdopmaums o
npoAyKTe, NpejoCTaBneHHas B AaHHOW WHCTPYKLMM, C TEYEHWEM BPEMEHM MOr;th noAsepratbCA M3MeHeHusiM. Komnauus Mottura S.p.A. He Gepér Ha cebs
OTBETCTBEHHOCTb BHOCWUTb W3MEHEHUS B YXX€ MPEAOCTaBIIEHHbIN BHUMaHMIO KnneHTa katanor. MpuobpeteHne npoaykumn Mottura S.p.A. npejnonaraer nonHoe
NPUHATUE YCNOBWIA rAPaHTUMN KITMEHTOM.

OTBeTCTBEHHbI OpraH: Torino, Italy
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Questo simbolo indica che all'interno dell’'Unione Europea il prodotto, alla fine del ciclo di vita, non pud essere smaltito con i rifiuti urbani indifferenziati ma
€ soggetto a raccolta speciale. Verificare che il prodotto venga smaltito correttamente, in quanto uno smaltimento inappropriato potrebbe potenzialmente
causare danni all'ambiente ed alla salute umana. Per ulteriori informazioni sullo smaltimento del prodotto, rivolgersi alle autorita locali competenti in materia,
al servizio di smaltimento rifiuti oppure al negozio in cui il prodotto € stato acquistato.

This symbol means that in the European Union the product cannot be disposed of with undifferentiated urban waste at the end of its life cycle, but instead
is subject to special collection. Make certain the product is disposed of correctly: improper disposal may be potentially harmful to the environment and to
human health. For more information on disposal, contact local authorities, the waste disposal service, or the shop where the product was purchased.

Ce symbole indique qu'au sein de la Communauté européenne, a la fin de son cycle de vie ce produit ne doit pas étre jeté dans les ordures ménageres
mais qu'il doit faire I'objet d'une collecte séparée. Veiller a I'élimination correcte du produit car un traitement inapproprié peut entrainer des dommages a
I'environnement et nuire a la santé de I'homme. Pour tout renseignement sur I'élimination du produit, contacter les instances locales compétentes, le
service d'enlevement et de retraitement des déchets ou le magasin ou le produit a été acheté.

Este simbolo indica que en el &mbito de la Unién Europea, al finalizar su ciclo de uso, el producto no puede ser eliminado junto con los residuos urbanos
indiferenciados sino que esta sometido a una modalidad especial de recogida. Verificar que el producto sea correctamente tratado ya que un tratamiento
inapropiado podria ser causa de dafios para el medio ambiente y la salud humana. Para mayores informaciones acerca del tratamiento al que debe ser
sometido el producto sirvase dirigirse a las autoridades locales competentes en la materia, al servicio de tratamiento de residuos o bien a la tienda en la
que el producto ha sido adquirido.

Dieses Symbol weist darauf hin, dass das Produkt innerhalb der Europaischen Union am Ende seines Lebenszyklus nicht mit den gemischt erfassten
Siedlungsabféllen entsorgt werden kann, sondern gesondert zu erfassen ist. Es ist zu Uberprifen, dass das Produkt ordnungsgeméan entsorgt wird, weil
die unangemessene Entsorgung eine potentielle Schadensgefahr fur die Umwelt und die menschliche Gesundheit bildet. Weitere Informationen tber die
Entsorgung des Produktes erhalten Sie bei den zustandigen Lokalbehérden, dem Abfallentsorgungsdienst oder der Verkaufsstelle, in der das Produkt
erworben wurde.

Dit symbool geeft aan dat binnen de Europese Unie, het product aan het einde van zijn levenscyclus niet samen met het gewone afval verwerkt mag
worden, maar speciaal ingezameld moet worden. Controleer of het product correct verwerkt wordt, aangezien een ongeschikte verwerking potentiéle
schade aan het milieu en de gezondheid kan veroorzaken. Wendt u zich voor meer informatie over de verwerking van het product, tot de plaatselijke
instanties die ter zake bevoegd zijn, tot de afvalverwerkingsdienst of tot de winkel waar het product is gekocht.

3T0T cumBon 06o3HayaeT, YTo B npeaenax Eesponeiickoro Cotosa, NPOAYKT, MO UCTEYEHUN CPOKA JKCMyaTauum, He NOANEXUT nepepaboTke COBMECTHO
C GbITOBbIMM He AucbepPeHUMPOoBaHHbIMU OTXoAamu. MpoayKums siBNsieTcs oGbEeKTOM crneuuanbHoro otéopa. CneayeT BHUMAaTENbHO crieauTb 3a
NpaBUMbHOCTBIO NpoLiecca nepepatoTki NPoAYKTa, BO M3GexaHne HaHeceHUs yLIePGOB OKpyXatoLLeil CPEAE 1 340POBbI0. 1S AarnbHelLLen MHpopMaLmmn
o nepepaboTke NPoAyKTa oGpaLlaiTeCh K opraHam, KOMNETEHTHLIM B AAHHOM BOMPOCe, NGO HEMOCPEACTBEHHO B MarasuH, B KOTOpPOM Gbin npuoGpeTeH
[aHHbIN TOBap.
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Prodotti conformi alle Direttive: 89/106/CE; 2006/95/CE “Bassa Tensione” (ove prevista); 2004/108/CE “Compatibilita Elettromagnetica” (ove prevista);
1995/5/CE “R&TTE” (ove prevista).

Products complying with the Directives: 89/106/EC; 2006/95/EC “Low Voltage” (where foreseen); 2004/108/EC “Electromagnetic Compatibility” (where
foreseen); 1995/5/EC “R&TTE” (where foreseen).

Produits conformes avec les Directives: 89/106/CE; 2006/95 CE “Basse Tension”(ou prévu); 2004/108/CE “Compatibilité électromagnétique” (ou prévu);
1995/5/CE “R&TTE” (ou prévu).

Productos conformes con los Directives: 89/106/CE; 2006/95/CE “Baja Tension” (donde previsto); 2004/108/CE “Compatibilidad Electromagnética” (donde
previsto); 1995/5/CE “R&TTE” (donde previsto).

Produkte in Ubereinstimmung mit den Richtlinien: 89/106/EG; 2006/95/EG “Niederspannungsrichtlinie” (wo vorausgesehen); 2004/108/EG
“Elektromagnetische Vertraglichkeit” (wo vorausgesehen); 1995/5/EG “R&TTE” (wo vorausgesehen).

Producten conform met de Richtlijnen: 89/106/EG; Laagspanningsrichtlijn 2006/95/EG (waar voorzien); EMC-richtlijn 2004/108/EG (waar voorzien);
“R&TTE" richtlijn 1995/5/EG (waar voorzien).

Uspenua cooTeeTcTBytoT [AupekTtuBam: 89/106/EC; 2006/95/EC “Huskom HanpsikeHun” (rAe npeaycmoTpeHa); 2004/108/EC “OnekTpomarHuTHou
coBmecTUmMocTu” (rAe npeaycMmoTpeHa); 1995/5/EC "paauo- n TeENEeKOMMYHUKaLMOHHOM 060pyAoBaHUN" (TAE NPEAYCMOTPEHA).

Mottura S.p.A.

Via XXV Luglio, 1 - 10090 San Giusto Canavese (To) - Italy
Tel. (0039) 0124.494949 - Fax. (0039) 0124.494918
Internet: www.mottura.com E-Mail: mottura@mottura.com



Art. 5143 — Art. 5148 — Art. 5155 — Art. 5167

Manuale di istruzione, uso e manutenzione

Ref. 5143 — Ref. 5148 — Ref. 5155 — Ref. 5167

Instruction and maintenance manual

Art. 5143 — Art. 5148 — Art. 5155 — Art. 5167

Notice d’instructions, d’utilisation et d’entretien

Art. 5143 — Art. 5148 — Art. 5155 — Art. 5167

Manual de instrucciones, uso y mantenimiento

Art. 5143 — Art. 5148 — Art. 5155 — Art. 5167

Betriebsanleitung

Art. 5143 — Art. 5148 — Art. 5155 — Art. 5167

Handleiding voor bediening, gebruik en onderhoud

Art. 5143 — Art. 5148 — Art. 5155 — Art. 5167

NHCTPYKIUA 110 NPUMEHEHUI0. JKCILUIyaTAlUs U CO/IeP:KaHue

MOTTURA S.p.A.
Via XXV Luglio, 1
10090 - San Giusto Canavese (To) - Italia
Tel. (0039) 0124.49.49.49
Fax (0039) 0124.49.49.18
www.mottura.com
E-mail: mottura@mottura.com
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